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Mobile
Computing

Solutions

- 車載コンピュータの機能とタッチパネルモニタを統合、
オールインワンでコンパクトに搭載可能

- 乗用車等の小型車両向け、バス・トラック・重機などの
工事用車両・トラクタなどの大型車両向け

車載用タッチパネルPC p.44~45

- シンプルな配線が可能な車載用ディスプレイ

- ファンレス車載用PoEネットワークスイッチ

- 車載用コンピュータアドオンモジュール

車載用周辺機器 p.46~47

- 高性能なIntel® Core™ プロセッサ搭載、
第8世代-第12世代等の最新アーキテクチャ

- 極めて汎用性が高くWindows10/11等とベストマッチング

- M.2 NVMe Gen3/Gen4等最新のI/Oテクノロジを網羅

- Windowsにおける容易なアプリケーション開発
- 複数のCore(スレッド)による高速処理と

内蔵GPUによるハイコストパフォーマンス

- IPカメラ、RAID、GPS、CAN、高速LANなど豊富なI/Oの搭載
- 必要に応じてCPUが交換可能(ソケットタイプの一部)で

アプリケーションとのマッチングによりVE提案可能

- 車両を選ばず、ハイスペックなテレマトリックスシステムが構築可能

Intel® Core™ CPU搭載 p.39~43

- 汎用性の高いIntel® Atom® プロセッサ搭載
- 最新のx7000Eシリーズ搭載品により、

低価格でハイスペックな汎用システムの構築

- 極めて汎用性が高くWindows10/11等とベストマッチング

- ゲートウェイやテレマティクス、データ通信など幅広い用途

- Windowsにおける容易なアプリケーション開発

- IPカメラ、GPS、CANなど豊富なI/Oを搭載しコンパクトにシステム構築

- 車両を選ばず、低価格なテレマティクスシステムが構築可能

AI搭載 p.24~26

OEM/ODMサービス p.48~49
Intel Atom® CPU搭載 p.27~38

- NVIDIA®（GeForce/RTX、PCIex16/MXM、Jetson)、Google Coral (M.2, 
Mini-PCIe)、Hailo AI アクセラレータ (M.2, Mini-PCIe, オンボード) に特化

- AI＋モバイルエッジコンピューティングのアプリケーションにおいて、より深
い顧客エンゲージメントを推進するパートナーをサポート

- ソフトウェアパートナーや開発者に、エッジ処理とAI機能を提供することで、
イノベーションと新たなビジネスモデルの創出を図る

- 25年以上にわたる経験を持つ産業用コンピュータの設計・製造

- システムのカスタマイズおよびソフトウェアの統合における熟練した設計能力

- 製造施設を台湾に保有

- 移動体通信技術に精通し、専門分野で蓄積されたノウハウ

- 小ロット・中ロットでの迅速な市場投入が可能

ᝤᝲፈ਷੤੟ー਱੡੭�ᙫದનᚃ
プレਖ਼アム コンピューティング デਰイン

Vertical Industry Applications
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షᛀ๲
Vertical Industry Applications

•ADAS （AdYanced DriYing Assistant S\stemᦢ
カメラやセンサによる認識などの先進技術を利用し、ドラ
イバーの安全運転を支援するシステム。追尾走行機能、車
線逸脱警報、死角モニタリングなどが含まれる。

•MIPI （MoEile IndXstr\ Processor InterIaceᦢ
モバイル機器内部の高速インターフェース規格で、SoC チ
ップとカメラ（MIPI DSI 信号）やディスプレイ（MIPI CSI-2
信号）との画像信号伝送を行う。5G/IoT、コネクテッドカ
ーなどでも大きな役割を果たしている。

•LiDAR （LigKt Detection and Rangingᦢ
レーザー光を照射して対象物から反射した光を受信するこ
とで、その対象物までの距離や位置、形状を測定できる技
術。高い精度で 3 次元でリアルタイムに測定が可能。

•MEMS （Micro Electro MecKanical S\stemsᦢ
微小電気機械システム。この数 mm 角以下の微小なチップ
に MEMS 技術を用いて作成されたセンサは、ジャイロ、加
速度、圧力センサなど多岐にわたる。

•AVL (AXtomatic VeKicle Locator) 
自動車の位置を追跡するためのシステム。GPS や無線通信
技術を使用し、自動車の位置や移動情報をリアルタイムで
収集・管理できる。

•C-V2X （CellXlar-VeKicle to EYer\tKingᦢ
携帯電話用の無線通信回線を使用して、車とあらゆるもの
を繋げる V2X (Vehicle to Everything) に期待される無線通
信技術の一つ。

•DSRC （Dedicated SKort Range CommXnicationᦢ
ETC など高度道路交通システム (ITS) で利用されている狭域
通信。車両とインフラの間の双方向高速通信を可能にする
従来からある無線通信技術。

•US% OTG (On-TKe-Goᦢ 
USB デバイス同士で通信を行うために定められた規格。

•ultraONE+
ultraONE+ コネクタを搭載した NEXCOM 製 PC と対応車載
用モニタを、1 本のケーブルで接続できる技術。最大で 10
メートル離れた場所からでも、動画や音声の伝送が可能。

•SMA （SXE MiniatXre T\pe Aᦢコネクタ
RP （ReYerse Polarit\ᦳឝ極性ᦢ-SMAコネクタ
SMA コネクタは同軸コネクタの一種で、小型の無線通信機
器やアンテナなどに使用される。RP-SMA は、通常の SMA
とは極性が逆で、互換性がないように設計されている。

•X-Elox NEO-M8N, X-Elox NEO-M9N モジュール
GNSS チップおよびモジュールメーカーの u-blox 社製 GNSS
チップ（NEO-M8N, NEO-M9N）を搭載した、車載用や産業
用途向けの GNSS レシーバモジュール。

•5G NR （New Radioᦢ
5G のために開発された新しい無線通信規格。LTE の後継。

•SerDes （Seriali]er 	 Deseriali]erᦢ 
高速シリアライズ及びデシリアライズを行う技術を持つ回
路や機器。通常、高速データ通信が必要なアプリケーショ
ンで使用され、車内ディスプレイや車載カメラなど、車内
の機器同士で映像データを伝送するインターフェースとし
ても使われる。

•CAN （Controller Area NetworNᦢ バス
自動車などの移動機器内部で使用される高速シリアル通信
バス。電子制御ユニット (ECU) 同士が互いに通信すること
で、車両内のモジュールやデバイス間の通信を高速化する
ことが出来る。

•O%D （On-%oard Diagnosticsᦢ / O%D-II
自動車内蔵の自己診断規格で、メーカーの枠を超えた共通
の国際規格となっている。車両内の電子制御ユニット (ECU)
から情報を取得し、車の状態を読み取ることを支援し、ト
ラブルシューティングに役立つ。

•V%O （V-E\-One® HSᦢ
SerDes などの技術を取り入れた、THine 社による長距離伝
送に適した汎用高速インタフェース技術。伝送距離の短い
MIPI CSI-2（30cm 程度）信号を V-by-One® HS 信号に変換
することで、最大で 15m まで延ばすことができ、車載用途
にも応用できるようになっている。

•WWAN （Wireless Wide Area NetworNᦢ
ワイヤレス WAN。LTE/5G など携帯電話のネットワークを
利用した無線データ通信ネットワーク。

•GNSS （GloEal NaYigation Satellite S\stemᦢ
衛星を利用して位置情報を測定するシステムの総称。米国
の GPS、日本のみちびき ( 準天頂衛星：QZSS）、ロシアの
GLONASS、欧州連合の Galileo 等がある。測定誤差は数メ
ートル程度。

•RT. （Real Time .inematicᦢ
GNSS 単独の測位では実現不可能な、数 cm 単位の高精度測
位をリアルタイムに行う技術。2 つ以上の GNSS 受信機を使
用し、基準局の測位結果を基に、移動局の測位結果をリア
ルタイムで補正することで、高い測位精度を実現する。

•DR （Dead RecNoningᦢ
自己位置を推定するために必要なデータを、移動体自身が
センシングして処理する自律航法技術の一種。高層ビル街
やトンネルなど、GNSS 信号が途切れるような環境下でも、
車両の移動距離や方向角度、各種センサからの情報を組み
合わせることで精度の高い測位を実現する。

ଝᔂ༱ഹにᡠ਋ਇషᛀ ឤ୍�ੇ਽ੂ੩ー਩にᡠ਋ਇషᛀ

ᝤસ஬័ᙿᄍᑕにৠীৢ ಋឋᆃ೭ੵ,�2にৠীৢ

኱ᓔឤ୍にৠীৢ

•IP保ᛸ等ᒠ (Ingress Protection Codeᦢ
国際電気標準会議（IEC）が定める防塵・防水規格の指標。
IP65、IP67 などで表記され、数字の 1 桁目が防塵等級（0 ～
6）を、2 桁目が防水等級（0 ～ 9K 等の英数字）を表す。

•I.ᔢᙈဒ保ᛸ等ᒠ (Impact Protection Codeᦢ
国際電気標準会議 (IEC) が定める物理的な衝撃に対する耐衝
撃性能を表す指標。IK と 00 から 10 までの数字で定義され、
数字が高いほど衝撃に対する保護が優れている。IP 規格と
区別するため、K は Kinetic の頭文字から IK と表記される。

৙৪ૹ৪૸ᅫにᡠ਋ਇషᛀ

•LPR （License Plate Recognitionᦢ
自動車ナンバープレート認識システム。

•CSP （CommXnications SerYice ProYiderᦢ
通信サービスプロバイダ。

•ISP （Internet SerYice ProYiderᦢ
インターネットサービスプロバイダ。

•PIS （Passenger InIormation (Displa\) S\stemᦢ
公共交通機関などで利用される旅客情報の提供システム。

નᖕፈᛀ•セマンティックセグメンテーション
（Semantic Segmentationᦢ

画像認識技術の一つであり、画像を画素レベルで認識し、
領域を識別することができ、自動運転の場合は、道路、歩
行者、他の車両、障害物などの対象物の形状を明確に検出
することができる。

•TOPS （Tera Operations Per Secondᦢ
AI アクセラレータに搭載された推論プロセッサなどの性能
を表す指標の１つ。1 兆回の演算回数を 1 秒間に行うこと
を 1TOPS といい、TOPS は 1 秒あたりの演算回数を表す単
位。

ᆃᄨ්ᔖにᡠ਋ਇషᛀ

•NVR （NetworN Video Recorderᦢ
ネットワークカメラからの映像をネットワーク経由で受信
し、ストレージに保存するための専用機器。

•HDMI Extender oYer IP
HDMI 信号を IP ネットワーク経由で伝送するエクステンダ
ー。LAN ケーブルに HDMI 信号を変換して送信することで、
長距離伝送を可能にするシステム。

•PoE （Power oYer EtKernetᦢ
イーサネット（LAN）ケ－ブルで、通信データに加え、電
力も供給する技術。電源がない場所でも LAN ケーブルで機
器に給電ができる。PoE の最大供給電力は 15.4W、PoE+ は
30W、PoE++ は 90W。

•CV%S （Composite Video Signal/
Composite Video, %lanNing, and S\ncᦢ
アナログ信号で、コンポジット映像信号とも呼ばれる。既
存の防犯システムで広く使用されていた信号形式。

ၭஂにᡠ਋ਇషᛀ

規格名 内容
使用する
物理層

使用する通信
プロトコル

CAN 2.0B シリアル通信プロトコル CAN CAN 2.0B

SAEJ1939
車両内の ECU 間でデータを交
換するための通信プロトコル

CAN SAE J1939

SAEJ1708
電気系統の診断に使用される
シリアル通信規格

RS-485 SAE J1708

OBD-II
車両内部のデータを読み取る
ための自己診断規格

CAN, ISO9141-2, 
ISO14230-4, 

SAE J1850 VPW, 
SAE J1850 PWM, 

ISO15765-4

ISO15765-4
OBD-II に お け る CAN ベ ー ス
通信プロトコルの規格

CAN ISO15765-4
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Proximity Sensing

Proximity Sensing

Blind Spot 
Detection

Blind Spot 
Detection

Cross Traffic $lert

Cross Traffic $lert
Emergency Braking

Pedestrian Detection

Collision $voidance

Emergency Braking

Pedestrian Detection

Collision $voidance

Traffic Sign 
Recognition

Traffic Sign
Recognition

Lane Departure 

Warning

Lane Departure

Warning

$daptive
Cruise 

Control

$daptive
Cruise 

Control

Surround View

Surround View

Surround View

Surround View

Rear Collision Warning

Rear Collision Warning

ParN $ssistance�

Surround View

ParN $ssistance�

Surround View

DSRC

Dynamic

Traffic Control

ADAS

Environmental M
onitoring: 

PM2.5, Humidity, Temp

Intelligent Street Lighting

Transit Signal

Priority

ADAS
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■ ᤢ༉ᕗ০�ᑒ8��ক�2���઴૿�,QWHO®�&RUHੑ�ޏ੧ਵ਽ਯဆᝲ
■ 19,',$Ᏺ� 4XDGUR� 7XULQJক$mSHUH਱੤ー਴ক+DLORᏲ৪
+DLOR-8ޏক*RRJOH�&RUDO০৥ক᛽෰০*38ਢ੭ਲ੭੣ਞ੭੄਽ੑ

■ ੜ੊ਞルਜੑ੤ケー਱੡੭ፈにዣ௟にᚚᚏ৑ਈ৛ক0;0��ੜ੊ਞ
ル3&,-E[SUHVVੜਲ੟ール）৆਄৯3&,H�[��ਥー੃に਄ਇ*38ਜ
਩ਵ੣੦ー਱੡੭

■ ᛽෰০,�2ᦳ3REক',�2ক8S%ক5S2�2�422�485

■ ᤢᜉᗍੁーਹፈ৪2�5*��0*�/$1੗ーੂ
■ 5$,'�0ক�ক5ক�0に਄ਆকੁーਹ৪ු஠༉৤ූ஠༉਎౸મ
■ *1SS（ਪ੧ー੊ル�੄੍ਬー਱੡੭�ਯੀ੣ਞੂ�਱ਲ਼ੀਗ਼）৆਄
৯WW$1࿫ᓁに਄ਆকᆡᏠ০ᝤસଝᔂ৪ྚ࿽ৈ౥ᕗ

$'$S৤ᖃໝ᜷ᙄ��-�
ੁਝーੑ੣ー੅੭ਪৈ$'$S৤ᖃໝ᜷ᙄ৪
ᚼᛰ௻৤෠ፈ༉਎ᤢ৽ਇ

$'$S৤ᖃໝ᜷ᙄਜੑ੤ケー਱੡੭৪ᙻଆ

Vertical Industry Applications

Vibration/
Shock 

PoE 10GbE

Fanless

NVMe5G NR

E-Mark WWAN
(Multi)

NVIDIA

AI

ᑒ 8�� ઴૿ ,QWHO®�&RUH �ޏ
ੑ੧ਵ਽ਯ

$7&�80�0

,QWHO®�&RUH �L�-8�007ޏ

97&��25�-�&4

࿭඀ੜੁル

3���� 3��2�
19,',$®�-HWVRQ�2ULQ ;�1ޏ

$7&��540-,3� 3��24 97&��25�-�&4

ᆤᙄᔟ৪ᖃ動ᅇᎾ੦ー੭ᅇ௒৤ਵ੘੭ੀਝ਽਩
ਵਪਜ਼੭ੀー਱੡੭

1 2

■ ৑৺৒৺০$,ᚼᛰ༉ᕗ৪ᙻଆ਎቙৛৕ხᝨ০ᚚᚏ
■ 0,3,�,3�*LJEਥਜ਼੣ক/L'$5（ஙᅇ௒৤ቊᝅ）ক੦ー਺ー০৥
৑৺৒৺০ಋឋᆃ೭৤৪๷ຍী࿫ᓁ༉

■ ଞ੦ਞੀ੭਱ー୍౫଒ល৤ᤢឦ਩੣ਠ੃ਭ੭੎੟ーੀਝ੭ਪਜ
਩ਵਲ਼

■ 19,',$®�-HWVRQ2;�7ޏ�;DYLHU�1;�$*;�;DYLHU�$*;�2ULQ�஬
ᗸকႢ൫200�723S�৪$,ਭ੭੎੟ーੀਝ੭ਪੋ੩ー

■ ਤ੏੉ਞਠਡਞᝤ（2+9）౸けᡬᇊੵᡬ塵ੵ੏ਛ੭੦ਲ਼ᚚᚏ
■ 2+9ਜੑ੤ケー਱੡੭৪࿏動਀ᙈဒにᔢৄਇਜ੃ਤ੭ক੍ルੂ
ਞ੭*38ੜਲ੟ール਀S20に਄ਇരዞ০ᚚᚏ

■ *1SS（ਪ੧ー੊ル�੄੍ਬー਱੡੭�ਯੀ੣ਞੂ�਱ਲ਼ੀਗ਼）ক
57.（੤ਜルਹਞਗ਼ਧੇ੘ੀਝ਽਩）ক'5（ੁ਽੃੦ਭ੅੭
ਪ）に਄ਇᆡᏠ০យᝇ�ଝᔂᇞ৽

■ $'$S（ਜ੃੊੭ਲ਼ੂ�੃੣ਞ੍੭ਪ�ਜ਱ਲ਼ਹ੭ੂ�਱ਲ਼ੀਗ਼）৆
਄৯ᖃໝ᜷ᙄ౸けに૗௮්ᔖ৑ਈ৛ੁਝーੑ੣ー੅੭ਪੜੁル
৪࿹ହ

ᑒ8��઴૿ ,QWHO®�&RUH �ޏ
ੑ੧ਵ਽ਯ

$7&�8��0

�&RUH �AIޏ Core AI AI
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CITY TOWN HALL

1

3
2

Bus Priority

Real-Time
Bus Information

Smart B
us Station

Security

Surveillance

People

Counting

Bus Priority

VIP 1000
HDMI Extender Over IP

VIP 1000
HDMI Extender Over IP

1

2

3

Real-Time

Bus Information

MobileAPP

GNSS DR for

 Route Guidance

Smart Bus
Station

Wi-Fi

hotspot

WWAN
5G 

IOTCLOUD

■ ௒ᎄᣥ度৪ᛊြক਄ਆᖣী੊ਲ਼ルーੂ৪௸ਆໄৢক౗᎒૕ቊ৪
ᑞ௒০৥ক਄ਆᖣীᑟጦৈ౥ᕗに

■ ᙮ျ৪S,0ਲ਼੧਽ੂ਎࿅ৠWL-)L਀কਵル੣ーੜਲ੟ールৈੜ੊
ਞルルーਹ৤৓ৢᆃᕗ৓কᅫঙ০,S3（ਞ੭ਹーੇ਽ੂ�ਯー੍
ਲ਼�ੑ੧੊ਞ਺）ᒱፌৣᓀᓁᎈ০ਞ੭ਹーੇ਽ੂਯー੍ਲ਼਎࿹ହ

■ ண஥૥ឤᆃᡠ৪3,S（ၔ෡༱ഹ਱ਲ਼ੀਗ਼）਀ਞ੭੏ਣੀਞ੭ਜ਼
੭ੂ౸けにዣ௟にᚚᚏ৑ਈ৛কᅳቛᎈ০ੇ਽ੂ੩ー਩મৣ動作
৕ਇকᝤᝲፈ,3෽໴+'0,ਢ਩ਲ਼ੀ੭਺ー਷੤੟ー਱੡੭

ਲ਼੘ーੂ০ண஥੊ਲ਼૥ឤ�-
ු஠ৣকᓒ᛽েৣকᅝ৓োক໸ួ০ၧၜ৴௒েけ਄ূ

H%XVਜੑ੤ケー਱੡੭৪ᙻଆ

Vertical Industry Applications

1E;&20৪਷੤੟ー਱੡੭
■ ੣ਞブ੍੟ーকᠴፑকயፆᆃᕗ਎୹ৄ৛3&੓ーਲ਼৪੤ਜルਹਞ
ਗ਼᎗ ፈᝤᝲ195（ੇ਽ੂ੩ー਩�੍ੁਤ�੦ਭー਺）

■ ஬ᗸ৪'5（ੁ਽੃੦ਭ੅੭ਪ）ᆃᕗ付৉*1SS（ਪ੧ー੊ル�੄
੍ਬー਱੡੭�ਯੀ੣ਞੂ�਱ਲ਼ੀਗ਼）に਄ਆকឹᢍഈেਅ৪ឩ
ᓁ৓৛ᒱᝋយᝇৈ౥ᕗ

■ ஬ᗸ৪ឤ୍੗ーੂに਄ਆকᝤᝲਯਞੇーਲকਥー੃੤ー਺ーক
ු஠ਵ੭ਯক,3ਥਜ਼੣০৥৪ੁ੊ਞਲ਼਎࿫ᓁ౥ᕗ

5G NR PoE E-Mark FanlessCANBus

Wide
Temp.

Wide
Voltage

WWAN
(Multi)

Wi-Fi
(Multi)

,QWHO�$WRm®�[�4��E

97&��0��
97&��0��-&2

,QWHO�$WRm®�[�-E��50

97&��22�
ᑒ ��઴૿�,QWHO®�&RUH ੧ਵ਽ਯੑ�ޏ

97&��2�0-[&4

࿭඀ੜੁル

97&��2�0-[&4

ු஠༉਎ᤢ৽ਇ 3RE ਥਜ਼੣ WL-)L ੕਽ੂਲ਼੗਽ੂᆤᙄᔟᅇᎾ

1 2 3

■ ,R7਩੣ਠ੃ਯー੍ਲ਼に਄ਆকਭ੘੭੃ਵ੭ਹকᤇকો෡৪ੜ੊
ਞルਜੑ੤ケー਱੡੭にক੊ਲ਼༱ഹ਎੤ਜルਹਞਗ਼ৣល୍

■ WL-)L�৪ᤢឦ࿫ᓁに਄ਇকો෡৪੍ੁਤਲ਼ੂ੤ーਖ਼੭ਪক਷ー
਱੝ルਜ਼ੁਝਜকਤ੭੣ਞ੭਱੡਽੎੭ਪ体ᤔ৪౸મ

■ 3REਥਜ਼੣েਅ৪外័ၭஂ৤ক*RRJOH�&RUDO਀+DLOR�$FFHOHUDWLRQ
ੜਲ੟ールৣকᆤᙄᔟᅇᎾ਀ᙈᐲᛴಇ਎෠ᙄ

■ *1SS（ਪ੧ー੊ル�੄੍ਬー਱੡੭�ਯੀ੣ਞੂ�਱ਲ਼ੀਗ਼）�'5
（ੁ਽੃੦ਭ੅੭ਪ）ੜਲ੟ールに਄ਇᝋમ৪ᝤસଝᔂ৪取໢

■ ੎ーੑルਥਠ੭ਹক੃ਜਵ੭ਯকᎄ௥ᆃ০৥কૹ৪ᆃ೭৤৪࿫ᓁ
਎౥ᕗに৕ਇ᛽෰০,�2

■ ੘ル਻ੁਝਲ਼ੑ੦ਞ（9*$ক+'0,）に਄
ਆক੃੣ਞ੊ー৪ੜ੅ਹ੤੭ਪ਀ો෡৪
ਞ੭੏ਣੀਞ੭ਜ਼੭ੂ৪࿹ହৈ౥ᕗ�

3���0 3���4 3��4�
੏ル +'�+'0,�E[WHQGHU�2YHU�,3

9,3��000
Atom ಕ៝ᆧ೸ Atom Core
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Status Update

Vehicle Tracking

RFID

Fleet Telematics

Status Update

Fleet Telematics

2

3

4

1

LET

RFID
RFID

LTE

1E;&20৪਷੤੟ー਱੡੭
■ ᙮ျ৪ឤ୍ਧ੝੤ਜ（/7Eক5*）に෽໴৓কᝤસ৤ਭ੭ੂ੧ー
ルਵ੭ਹᡟ৪ឤ୍ੵੁーਹ଒ល਎ୋᚡ

■ *1SS（ਪ੧ー੊ル�੄੍ਬー਱੡੭�ਯੀ੣ਞੂ�਱ਲ਼ੀਗ਼）ੂ੣
਽ਧ੭ਪ

■ 8S%ক&20ক*3,2ক&$1EXVক0LQL-3&,H০৥৪ឤ୍੗ーੂに਄
ਆকಋឋᆃ೭৴৪࿫ᓁ਀ᝤસੁーਹ਎取໢

ண஥૗ᅕ�-�
ঠഈധ਎᛽েに৕ਇড
ঠፆሐ৪ᜮ਎ᤢ৽ਇড৤ীূ៶ᙻ০໒௸਎ྫূ

ਮਖ਼౗ᢝᝤਜੑ੤ケー਱੡੭৪ᙻଆ

Vertical Industry Applications

Battery
Backup

WWAN
(Multi)

Wide
Voltage

Socket
CAN

 IP67 Wide
Temp.E-Mark Wi-Fi

PoE

,QWHO�$WRm®�[�-E��50

90&�2020
,QWHO�$WRm®�[�-E��50

97&��220-%.
,QWHO�$WRm®�E�8�5

97&�����-,3.
,QWHO�$WRm®�[�4��E

97&��0��
97&��0��-&2

࿭඀ੜੁル
ᑯᝦ0,/ ᙿᄍ�ᔢ࿏動༉ক,3�5�,3��
ᙿᄍক෪ၩ০ਜ਼੭ੀ੄੭ਲ਼༉

᜷ᙄルーੂ৪Ⴂួట�ဆᝲ៸৪Ⴂួట

ຟᄮዠொጦ᜘ፈ৪௬ቄ

1

32 4

■ ๷ຍী動作温度ᑤ೻ᦳ-40r&র�0r&
■ രዞ০ੁਰਞ੭কਭ੭ੋ਩ੂਯਞ਴ক,3�5�,3��৪ୋᛸᑕᒠに
਄ਆক឴៥০ጻൊ৆਄৯ฝ外ጻൊৣ୍৾ᣦ༉৪ᤢী動作

■ ਤੑ਱੡੭৪੊਽਩ਜ਽ੑ੊਽ੀ੤に਄ਆকᢰቚৈરුො০ഺ
౯ৣ৾ුො৓৛動作ৈ౥ᕗঔ

■ ዄ၆৪ᑣᒖ৤᜷ᙄルーੂ৪Ⴂួట
■ ౮ᐡਵ੭ਯ৤৪࿫ᓁに਄ਆকᏠ෠০အ作৤௣໤ৈ౥ᕗ
■ ฝ外਀ਤ੏੧ー੃ጻൊに৾෽໴৕ਇരዞ০ᚚᚏ
■ ਧ੝੍੭஬৪ᡵਅਈ৛ਲ਼੔ーਲ਼に౗৺ਇਭ੭ੋ਩ੂ০ਯਞ਴

■ $9/��ᖃ動ᝤસយท਱ਲ਼ੀਗ਼)�ྖᙅに਄ਇᆡᏠৣ੤ਜルਹਞਗ਼০
ᝤસଝᔂ༱ഹ

■ ਱ਲ਼ੀਗ਼ුොట৪৛৽৪኱୮ᢰᢰቚᙣᔂ
■ ᑫష০៚ᓔ๖૗৤ਜ਼੭ੀ੄੭ਲ਼
■ ,3�5�,3��にቛྻ৓ক឴៥০ጻൊયৣ৾ᤢী୍ᣦ༉৤ᔢૅ༉਎
෠ጣ

3��44 3���0 3���� 3���4
パネル Atom Atom Atom
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Priority Pass

Priority Pass

ALPR
ALPR

Facial
Recognition

Facial
Recognition

ALPR
ALPR

Facial
Recognition

Facial
Recognition

GNSS

RTK

CLOUD

Facial
Recognition

Facial
Recognition

1

3

4

2

1E;&20৪਷੤੟ー਱੡੭
■ Ⴂ൫8౦৪3RE࿫ᓁに਄ਇ,3ਥਜ਼੣ৣ��0度੍੟ー਎࿹ହ
■ ᑒ8����2���઴૿�,QWHO®�&RUHᤢ�ޏ༉ᕗੑ੧ਵ਽ਯ৤ক19,',$
Ⴂ၏*H)RUFH®�57;਱੤ー਴ਪ੣੏ਝ਽਩ਲ਼ਥー੃に਄ਇকᤢ
ឦ/35（੄੭੊ーੑ੦ーੂᚼᛰ）৤ᣫᅇ௒

■ XOWUD21E�ੀ਩ੈ੧ਲーに਄ਆক឴៥০ᝤસឲፈጻൊৣፆ৔ਇ
៚ᓔ৪ᛇᣨ਀੍ੁਤ୍౫৪௾ట਎ᚉᇞ

■ &$1%XV�2�0%ৣᝤસ৪ያཌྷ਎ᆡᏠেৠថឦにᛅ৻取ਇ
■ ᝤᝲਭ੭੎੟ーਹに作ᅕ৪௸ਆໄৢ਀ルーੂ੘਽ੑ਎ᙋᏰ
■ ,3ਥਜ਼੣਀ૹ৪ౚᢰੁ੊ਞਲ਼౸けに3RE਎ਯ੗ーੂ

ᓏ༈ᝤસ�-
ীৠৣ୍৾ᣦৣ৉ਇᡬዪੵဲ༈ਯー੍ਲ਼৪࿹ହ

ਲ਼੘ーੂ$,ੋੂ੧ール৪ᙻଆ

Vertical Industry Applications

5G NR PoEFanless

Wide
Temp.

Vibration/
Shock 

E-Mark

Wi-Fi
(Multi)

WWAN
(Multi)

AI

■ ᙮ျ৪,3ਥਜ਼੣েਅ৪ၭஂ৪ᢝᒖৈ౥ᕗ
■ ᤢ度০ፑஂொጦに෽໴৕ਇᤢী$,༉ᕗ�ー�ᣫᚼᛰক/35（੄੭੊
ーੑ੦ーੂᚼᛰ）

■ ᙮ျ৪ੁਝਲ਼ੑ੦ਞに਄ਇ੤ਜルਹਞਗ਼᎗ 
■ ᡵਅਈ৛ᝤ஬ਲ਼੔ーਲ਼ৣ৾෪ၩ০਱ਲ਼ੀਗ਼ᚚᔂ
■ ᝤસ৪ያཌྷ਎੤ਜルਹਞਗ਼にྚ࿽
■ Ⴂួ০ルーੂৣ৪ថឦ০ᓏ༈௒動

,QWHO®�&RUH �L�-8�007ޏ

97&��25�-�&4
ᑒ 8�� ઴૿ ,QWHO®�&RUH �ޏ
ੑ੧ਵ਽ਯ

$7&�80�0

࿭඀ੜੁル
ឲᝩ๯਱ーੂ੓ルੂᎭፈᅇᎾ৤
ဈ๰ᢰᚴ଱ፈᅇᎾ

ថឦ০ᓏ༈௒動৤
੤ਜルਹਞਗ਼᎗ 

ᣫᚼᛰྖᙅৈ
෪፯ᔟ৪ዣොにᜋጃ

ឦ度ិౖᅇ௒ੵ
/35 ྖᙅ৪ਯ੗ーੂ

2

34

1

■ ᓏ༈ၵ਀ਭ੭ੂ੧ールਵ੭ਹ৤৪ថឦেৠ୍ᣦ༉৪ᤢীឤ୍
■ ਱ਲ਼ੀਗ਼৴৪኱୮ᢰᢰቚହᒹ
■ ਤールਞ੭੩੭3REᚚᚏに਄ਆকᓑ྅Ⴅਭਲ਼ੂ�7&2)਎ଞቄ৓
ୋී਎෪ၩに

■ ੘ル਻ਥਜ਼੣৪੅ー਴に෽໴৓৛ᤢឦਲ਼ੂ੦ーਲ৪࿹ହ

3���� 3��2�
,QWHO�$WRm®�[�-E��50

97&��220-%. 3���4
ᑒ 8�� ઴૿ ,QWHO®�&RUH �ޏ
ੑ੧ਵ਽ਯ

$7&�8��0

�&RUH �Atomޏ Core AI AI
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Real-Time

Cargo Tracking

Logistic Telematics

Vehicle Tracking

Vehicle

Tracking

Real-Time

Cargo Tracking

Logistic Telematics

Vehicle Tracking

Vehicle

Tracking

GNSS

2WARNING

1

GNSS

ቋ቗ᑟጦੵୗນ�-
৆෡ᅫ৪୍ᣦに෽৕ਇཷঙ৪取ਆᒯ৻
-�24ၵᡟ体௣ৣᏠ෠に৆ผけ৓৺৕খ

1E;&20৪਷੤੟ー਱੡੭
■ ൭ᢅங৪યৣ৾ᛅ৻਀৕ীᤢ᝷度ሧႃਹ਽਻ੋੇル
■ *1SS（ਪ੧ー੊ル�੄੍ਬー਱੡੭�ਯੀ੣ਞੂ�਱ਲ਼ੀਗ਼）に਄
ਇকᆡᏠৣ੤ਜルਹਞਗ਼০ᝤસଝᔂ৪ྚ࿽�

■ &$1%XV�2�0%ক2%'�,,কS$E�-��08�-����ਞ੭ਹー੏ਡーਲ਼に
਄ਇᝤસያཌྷ৪ᚼᛰ

੏ਣー਩੤੏ੂਜੑ੤ケー਱੡੭৪ᙻଆ

Vertical Industry Applications

,QWHO�$WRm®�[�2��5E

90&����0
,QWHO�$WRm®�[�-E��50

90&�2020

࿭඀ੜੁル

Wide
Voltage

Wi-Fi

Touch
Control

Sunlight
Readable

Battery
Backup

CVBS
Input

E-Mark  IP65GNSS WWAN

኱୮ᢰᢰቚᙣᔂ

1

外ᎈ਺ਜ਼ーਲেਅ৪ୋᛸ

൭ᢅங৪યৣ৪౥ᛅ༉

൬ଢ଼਀ቘ度に๗౩৑ਈ০ী
ᆃᕗ༉

2

2

2

■ ༈኉০温度�ቘ度৪ൣటেਅୋᛸ৕ਇਜルਖ਼਺ਞਧ੝ਲ਼ੂᙫ੉ਠ
ਲ੭ਪ

■ ,3�5ᙿᄍቛྻৣ్৓ীᇈᜁჇଆに৾ᔢৄਇ୍ᣦ༉
■ ౮ᐡᝤસに෽໴৓৛ຍᑤ೻০ᢰቚட௻��9a�09)
■ ਜ੄੧ਪਥਜ਼੣কૹ৪ಋឋᆃ೭਎࿫ᓁ৕ਇྼ຾ਲ਼੧਽ੂੜਲ੟
ール஬ᗸ

■ ,3�5ቛྻৣকᇊ਀塵に਄ਇ஬័৪ᢰස័ದ৪ဃ୾਎ଞቄ
■ ൭ᢅங౥ᛅ༉ᕗ（�000�QLWV�ଁમ৪ᤢ᝷度）に਄ਇੁਝਲ਼ੑ੦ਞ
ৣ ᚼ༉�౥ᛅ༉৪౸મ

■ ူᢒ਀50$ਭਲ਼ੂ਎௬ቄ৓কᙫದ෾ಓ਎຤৬৕ᔢᙈဒୋᛸᑕᒠ�
,.08�,.0�

3��44 3��44
,QWHO�$WRm®�[�-E��50

90&��02�
,QWHO�$WRm®�[�-E��50

90&�4020
パネル パネル パネル パネル
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Risk Management

Risk Management

Maintenance
Management

Maintenance
Management

GNSS

Shipment

TrackingShipment

Tracking

Driver safety 
monitoring

Driver Safety 
Monitoring

WWAN 

1

2

3

੏੤ーੂ੘ੇਲਜ਼੭ੂ�-
੃੣ਞ੊ー৪ු஠༉౸મক᎟ਢੇルਨーক
�ᝤસ஠体৪ఄ጑༉਎ᤢ৽ਇ

IoT Fanless  IP67GNSS

Wide
Temp.

Wi-Fi

WWAN
(Multi)

SIM
(Multi)

Socket
CAN

E-Mark

Vertical Industry Applications

1E;&20৪਷੤੟ー਱੡੭
■ ,QWHO®�ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲৣক኉৓ী作ᅕ৾ថឦに෽໴
■ ᅫঙ০ੁਝਲ਼ੑ੦ਞ਎ਯ੗ーੂᦳ9*$ক+'0,কXOWUD21E��
■ ੂ੣਽ਧ੭ਪ਀ឤ୍ፈক*1SS（ਪ੧ー੊ル�੄੍ਬー਱੡੭�ਯ
ੀ੣ਞੂ�਱ਲ਼ੀਗ਼）ੜਲ੟ール਎ਯ੗ーੂ

■ 8S%ক&20ক*3,2ক&$1%XV০৥৪ឤ୍੗ーੂৣকಋឋᆃ೭৴৪
࿫ᓁ਀ᝤસ৪ੁーਹ਎取໢

■ രዞ০ੁਰਞ੭৤,3�5�,3��৪ୋᛸᑕᒠに਄ਆক឴៥০ฝ外ጻൊ
ৣ୍৾ᣦ༉৪ᤢীឲፈ

■ ᆪᚆ᎗ ਀ᙈᐲ೷ៅ০৥৪৛৽৪ক&9%S（ਭ੭੗ਲ਽ੂၭஂ୍
౫）৪ਯ੗ーੂ

■ S,0ਥー੃৪௘ਆႡৄৣক਄ਆුො৓৛୍౫৴৪࿫ᓁৈ౥ᕗ

ਭール੃਻ਡー੭੧ਲਲ਼ੀਝ਩ਲ਼৪ᙻଆ
■ ੤ਜルਹਞਗ਼5*ੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ৣক஠ᝤસ৤ਭ੘੭੃ਵ੭ਹ
਎෪ၩに࿫ᓁ

■ *1SS（ਪ੧ー੊ル�੄੍ਬー਱੡੭�ਯੀ੣ਞੂ�਱ਲ਼ੀਗ਼）�
'5（ੁ਽੃੦ਭ੅੭ਪ）ੜਲ੟ールৣᝤસ৪ଝᔂ༱ഹ਎ᢌၵ
取໢৓কᝤસ৪ឬᝋᏠᚼ਀ఄ጑ᎈ০ਲ਼ケਲ੟ー੤੭ਪৈ౥ᕗ

,QWHO�$WRm® E�8�5

97&����0-S
,QWHO�$WRm®�[�2��E

97&��0�0

࿭඀ੜੁル
ਭール੃਻ਡー੭ዠሓ৪
ੜ੅ਹ੤੭ਪ

5*ੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼に਄ਇ
ᝤસឤ୍৪෠ጣ

*1SS�'5 ਦਞ੃に਄ਇルーੂយᝇ

1

2

3

■ &$1%XVᆃᕗに਄ਆকᝤឦ਀ዄ၆៸০৥৪ᝤસ༱ഹ਎取໢৓কਢ
ਭ੃੣ਞブ਎ဪခ

■ 3REਥਜ਼੣ৣယ໏ໞক*RRJOH�&RUDO਀+DLOR�$FFHOHUDWLRQੜਲ੟
ールৣক$'$S৪੃੣ਞ੊ーਵー੏ੀਝੜ੅ਹ੤੭ਪৈ౥ᕗ

■ 温度ੵቘ度ਵ੭ਯ৪ឩᓁੜ੅ਹ੤੭ਪ৤਩੣ਠ੃৴৪ੁーਹਜ
਽ੑ੧ー੃ᆃᕗ

,QWHO�$WRm®�[�4��E

97&��0��
97&��0��-&2

,QWHO�$WRm®�[�-E��50

90&�2020 3��44 3���� 3��2� 3��0
パネル Atom Atom Atom
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2

1

3

4

Real-Time Tracking

TakeAttendance

TakeAttendance

GNSS

SCHOOL BUS

੍ੁਤ᎗ ਱ਲ਼ੀਗ਼�-
ੜ੊ਞルਵਧ੟੤ੀਝ৪຿ట�
੤ਜルਹਞਗ਼ৣᙾਇকௗზ৕ਇকౖ໴৕ਇ

1E;&20৪਷੤੟ー਱੡੭
■ ᤢᚉஂ度,3ਥਜ਼੣৤3REৣ࿫ᓁ৓ক᤺ၧ০ፑஂ਎ᚖᠴ
■ ᙮ျ৪ၭஂ਷ーਲ਼਎ᚉზ৕ਇ$,ਜ਩ਵ੣੦ー਱੡੭ဆᝲ৪ᝤᝲ
ਭ੭੎੟ーਹ

■ ਱ーਗ਼੦ਲ਼০ၭஂ௒௻਎෠ጣ৕ਇፇᅕਪ੦ー੃৪ᝤᝲੁਝਲ਼ੑ
੦ਞ

■ 8S%ক&20ক*3,2ক&$1%XV০৥৪ឤ୍੗ーੂৣকಋឋᆃ೭৴৪
࿫ᓁ਀ᝤસ৪ੁーਹ਎取໢

ਲ਼੘ーੂ੊ਲ਼৪ਜੑ੤ケー਱੡੭ᙻଆ
■ ᤺ၧ০੍ੁਤፑஂকᚶᒨ০3,S（ၔ෡༱ഹ਱ਲ਼ੀਗ਼）༱ഹকᏠে
০ದᜮ

■ ᚏᑞᢝᒖᎈ০ᚉზᆃᕗ

Vertical Industry Applications

5G NR PoE

E-Mark

Fanless

Wide
Voltage

Wi-Fi

Storage
(Multi)

WWAN
(Multi)

GNSS

࿭඀ੜੁル

੊ਲ਼৪௢Ꭽ༱ഹ਎
੤ਜルਹਞਗ਼ৣᙋᏰ

ોᝤ෡৪ਥਠ੭ੂ ු஠ឲᝩ৪৛৽৪
੃੣ਞ੊ーᅇᎾ

ਵਧ੟੤ੀਝ౸け 195
（ੇ਽ੂ੩ー਩੍ੁਤ੦ਭー਺）

1

32 4

■ രዞ০ᝤᝲੁਝਲ਼ੑ੦ਞにকယ໏ፑஂ਀੍ੁਤᚉზᒳლ਎੤ਜル
ਹਞਗ਼ᙋᏰ

■ ᤢ๰ധ๷৪੩ਞਫ਼੦ਲ਼ឤ୍に਄ਇ੍ੁਤ଒ល
■ ᣛબৣపௗ০ਲ਼ੂ੦ーਲ෪៸

,QWHO®�&RUH �L�-8�007ޏ

97&��25�-�&4 3����
,QWHO�$WRm®�[�-E��50

97&��220-%. 3���4
Core Core
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AI エッジ車載用ソリューション
ATC シリーズ（NVIDIA Jetsonᦢ

ATC 3750-6C / ATC 3750-6C-64 
19,',$®�-HWVRQ�$*;�2ULQ �਷੤੟ー਱੡੭ঔਤੑ਱੡੭৪੏ਛ੭ਧ਽ੂৣ੉ਞブ੤਽੃ီዃ਎෠ጣޏ

ᤢ༉ᕗ০19,',$®�-HWVRQ�$*; �2ULQ�S20਎஬ᗸ৓৛ޏ $7&���50 ਱੤ー਴৫ক૮๖Ꮎᕗ਀ᆃᄨ්ᔖਜੑ੤ケー਱੡
੭に৆ীৢকႢ൫ 200�2�5�723S ৪੩ー਩੧ー੃਎࿹ହ৓৺৕খ-20 ～ �0℃৪ຍী温度ᑤ೻ৣ動作৓কᔢ࿏動ੵᔢ
ᙈဒ৪ᝦ૗ᙿᄍ0,/S7'-8�0* にቛྻ৓ৢী৺৕খ

ᤢ༉ᕗ০ 19,',$®�-HWVRQ�$*; �2ULQ�S20ޏ に਄ਆক$7&���50-,3� ਱੤ー਴৫ক૮๖Ꮎᕗ（$,）ொጦ৤࿭ᛑৣႢ൫
200�2�5�723S ৪作ᅕᜉᗍ਎෠ጣ৓ক᝽ល �຦ᚚに৆けਇ $'$Sক$035ক$05কᆃᄨ්ᔖ（0/）ক,7Sক᠊឵৪ු஠
ୋᚡক੏ਛ਩ੂ੤ーੵਤーੂਜ਼ー਱੡੭০৥৪ਜੑ੤ケー਱੡੭਎ਯ੗ーੂ৓৺৕খ-25 ～ �0℃৪ຍী温度ᑤ೻ৣ動
作৓কᡬ࿏ੵᔢᙈဒ৪ᝦ૗ᙿᄍ0,/-S7'-8�0+ にቛྻ৓ৢী৺৕খ

外形寸法 2�0mm��W)�[����mm��')�[��5mm��+) -20℃～�0℃動作温度範囲重量 ��5�NJ

• NVIDIA® Jetson AGX Orin
•
•
ܨ
• HDMI x 1, LAN （PoE�ᦢ x 6
• US%3.2 x 2, OTG Micro-US% x 1
• RS232 x 2, コンソール x 1

• マルチポート （DI/DOᦢ x 1, DI x 4, DO x 4
• CAN （ᒼᓞᦢ x 1
• eMMC 64G% ෠ᙣሽ৻, M.2 NVMe x 1, SD x 1
• Mini-PCIe スロット x 1, M.2 x 1 （LTEᦢ
• Nano-SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1 
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, U.CA, E13

ATC 3750-6C ᦳ LPDDR5 32G% ෠ᙣሽ৻
ATC 3750-6C-64 ᦳ LPDDR5 64G% ෠ᙣሽ৻

ATC 3750-6Cシリーズ前面 ATC 3750-6Cシリーズ背面

0,3, ਹਞ （ੑ$7&��50-,3�-�&）਀ ,3�� ቛྻ�
0,3,�9%2�SHU'HV�ਖ਼੅ਥਜ਼੣৾੣ਞ੭੄਽ੑ খ
ᚶ৓ো৫৆೅౯ৗય৑ীখ

ATC 3750-IP7 シリーズ 
19,',$®�-HWVRQ�$*;�2ULQ �ᝤᝲ৆਄৯᠊឵౸け਷੤੟ー਱੡੭ޏ

IP67NeW

Fan

ATC3750-IP7-6C（PoE タイプ）

外形寸法 2�0mm��W)�[����mm��')�[���mm��+) -25℃～�0℃動作温度範囲重量 ��5�NJ

• NVIDIA® Jetson AGX Orin™
•
•
•
• HDMI （ᡬᇊタイプᦢ x 1, LAN M12 （PoE�ᦢ x 6
• US%3.2 M12 x 2, OTG Micro-US% x 1
• マルチ1ポート M17  （CAN FD x 2, DI x 4, DO x 4ᦢ

• マルチ2ポート M17  
（RS232 x 2, コンソール x 1, リモートスイッチᦢ x 1
• eMMC 64G% ෠ᙣሽ৻, M.2 NVMe x 1, SD x 1
• Mini-PCIe スロット x 1, M.2 x 1 （LTE/5Gᦢ
• Nano-SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1 
• CE, FCC, U.CA, E13 ঔIP67

ATC 3750-IP7-6C  ᦳ LPDDR5 32G% ෠ᙣሽ৻
ATC 3750-IP7-6C-64 ᦳ LPDDR5 64G% ෠ᙣሽ৻

157 139

167213

10
0

76
.5

82
.8

ATC 3540-IP7-4C ATC 3540-IP7-AI4CR（鉄道向け）

$7&��540-,3� ਱੤ー਴৫ক੏ਛ੭੦ਲ਼ৣਭ੭ੋ਩ੂ০ ,3�� ᚼᚡ 3& ৣ৕খ19,',$®�-HWVRQ�2ULQ ;�1ޏ ਎஬
ᗸ৓ক25W ৪ଞሡ᜘ᢰ௻ৣকႢ൫ �00�,178�723S ਎࿹ହ৓৺৕খ,*1 ௣໤に෽໴৓৛ � ～ ��9'& ᢰቚ৤ক
4.S�0��080S�0 ৪ ,3�&$0ภᡜ਎౥ᕗに৕ਇ 4ৠ৪ 3RE� ੗ーੂに௽ৄক๷ຍীੁ੊ਞਲ਼ �ਵ੭ਯー৤৪࿫ᓁ਎౥
ᕗに৕ਇ᛽෰০ಋឋ੗ーੂ਎୹ৄৢী৺৕খ

ATC 3540-IP7 シリーズ
ᤢឦట৑ਈ৛ $, ਢ਽ਲਭ੭੎੟ーੀਝ੭ਪঔ19,',$®�-HWVRQ�2ULQ ���਷੤੟ー਱੡੭ঔ,3;�1ޏ

AI エッジ車載用ソリューション
ATC シリーズ（NVIDIA Jetsonᦢ

$7&��540-,3�-4& $7&��540-,3�-4&-�� $7&��540-,3�-$,4&5 $7&��540-,3�-$,4&5-��
෠ᙣሽ৻ਜ਼ੜ੤�/3''55 ᦱ*% ��*% ᦱ*% ��*%

ᢰቚ �a��9�'&�（0�2）�ட௻ �a��9�ᦟ�249�'&�（0�2）ட௻ ��'&（0�2）௒௻

ATC 3540-IP7-4C (PoEタイプ) 図ᢼ

ATC 3540-IP7シリーズᕉᢼ
ᡬᇊカバーをౙり൦したያཌྷ

IP67

• NVIDIA® Jetson Orin™ NX
• HDMI x 1, LAN M12 x 1, LAN M12 （PoE�ᦢ x 4
• US%3.0 x 2, OTG Micro-US% x 1
• マルチポート M12 
（RS232 x 2, コンソール x 1, CAN （ᒼᓞᦢ x 1ᦢ x 1
• M.2 NVMe x 1（128G%搭載ሽᦢ, MicroSD x 1

• Mini-PCIe スロット x 1, M.2 x 1 （LTE/5Gᦢ
• Micro-SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1 
• CE, FCC, U.CA ঔIP67

E13 (ATC 3540-IP7-4C), EN50155 (ATC 3540-IP7-AI4CR)

外形寸法 ATC 3540-IP7-4Cᦳ 2��mm��W)�[����mm��')�[����8�mm��+)
ATC 3540-IP7-AI4CRᦳ2��mm��W)�[����mm��')�[��2�mm��+) �-HWVRQ��0a25W���3RE��0W଱ፈၵ）

-�0℃～�0℃動作温度範囲重量 2�4�NJ
��2�NJ

NeW

Fan

૴ໞリリース૕ොのJetPacN 6.2 (SXper mode)
෽応モデル৫、ファンキットૻมとなり৺すখ
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VTC 1020 
ਭ੭ੋ਩ੂᦟ੤ー਴੄ブルঔ᛽෰০ ,�2 ਎ဆᝲঔᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹ

• Intel Atom® E3930  （DXal Core 1.8GH]ᦢ
• DDR3L SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ （最大8G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1, LAN x 1, US%3.0 x 2, RS232 x 5, RS485 x 2 
• プログラマ੐ルDIO x 5, AXdio-oXt x 1, AXdio-in x 1

• 2.5インチベイ  x 1, Mini-PCIe スロット x 2 (ূঢ়mSATA x 1) 
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1, CAN x 1, SIMスロット x 1 
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13

コンパクトサイズを実現した VTC 1020 は、最新の Intel® Atom ™ プロセッサを搭載したリーズナブルな車載用コンピュータです。CAN bus 2.0B インターフェースを搭載し、車両内
部のセンサーデータの収集を可能にします。リアルタイムによる遠隔監視を実現する LTE 通信機能や、GPS 機能に対応します。

外形寸法 �85mm��W)�[��2�mm��')�[�45mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 ��NJ

VTC 1020 前面 VTC 1020 背面

VTC 1020-PA 前面 VTC 1020-PA 背面

• Intel Atom® E3930  （DXal Core 1.8GH]ᦢ
• DDR3L SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ （最大8G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1, LVDS x 1, LAN x 1, US%3.0 x 2, RS232 x 5, RS485 x 2
• プログラマ੐ルDIO x 5, AXdio-oXt x 3, AXdio-in x 1

• 2.5インチベイ x 1, Mini-PCIe スロット x 2 (ূঢ়mSATA x 1) 
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1, CAN x 1, SIMスロット x 1  
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13ঔ

VTC 1020 にオーディオ出力 × 2 と LVDS を追加しました。

-40℃～�0℃動作温度範囲重量 ����NJ外形寸法 �85mm��W)�[��2�mm��')�[�50mm��+)

VTC 1020-PA
ਭ੭ੋ਩ੂᦟ੤ー਴੄ブルঔ᛽෰০ ,�2 ਎ဆᝲঔᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹ（ਤーੁਝਤᚏ �୘ᦤ /9'S）

VTC 1010 前面 VTC 1010 背面

VTC 1010
ੁ੟ਜル S,0�ਲ਼੧਽ੂဆᝲঔ੤ਜルਹਞਗ਼৪ᝤસ༱ഹ਎࿹ହ৕ਇᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹ

• Intel Atom® E3827  （DXal Core 1.75GH]ᦢ
• DDR3L SO-DIMM スロット x 1ঔ2G%搭載ሽ （最大8G%ᦢ
• VGA x 1, DP x 1, LAN x 1, US%3.0 x 1, US%2.0 x 1, RS232 x 2, RS422/485 x 1
• プログラマ੐ルDIO x 6, Line-oXt x 1, Mic x 1, Voice-AXdio x 1

• 2.5インチベイ x 1, SD カードスロット x 1
• Mini-PCIe スロット x 4 (ূঢ়mSATA x 1) 
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1, CAN x 1, SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13

コンパクトな高耐久車載用ファンレスコンピュータで、米軍規格の MIL-STD- 810G 規格に準拠。Intel Atom® E3827 プロセッサを搭載し広温度範囲の動作温度に対応します。Dual 
WWAN、Dual SIM スロット、GPS 機能内蔵、インテリジェント車載電源管理機能、拡張用 Mini-PCIe スロット x 4 などを備えています。標準で CAN Bus 2.0B を内蔵し、オプションにより、
OBDII (J1939) もサポートします。

外形寸法 �80mm��W)�[��80mm��')�[�50mm��+) -�0℃～�0℃動作温度範囲重量 ����NJ

1E;&20৪ 97& ਱੤ー਴৫ᎄ൜਄ਆ �5ກ਎ទৄ৛਩ル੘ፈ৪ਭ੭੎੟ーਹৣ৕খຍী動作温度ᑤ೻਀ᝤᝲ฀ፈ৪ᢰ
ቚᑟጦᆃᕗকਞਪ੅਽਱੡੭ឩ動21�2)) ᆃᕗক*3Sক&$1 ਞ੭ਹー੏ਡーਲ਼ক�/7E ឤ୍ᆃᕗ（ਤੑ਱੡੭）ᑕ਎ᅳ
ቛဆᝲ৓৛਱ਲ਼ੀਗ਼ৣ৕খWLQGRZV®਀ /LQX[ に৾෽໴৓কᅫঙ০ਜੑ੤ケー਱੡੭਎ਜ੏ਹー੘ーケ਽ੂ৪ᝤᝲ਱
ਲ਼ੀਗ਼৤৓ৢ৐௠ፈᣔীৢ৆ਆ৺৕খ

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

AI エッジ車載用ソリューション
ATC シリーズ（Intel Core x NVIDIA RTX ᦢ

ATC 8010 / ATC 8010-F
ᑒ 8�� ઴૿�,QWHO®�&RUH $,',੧ਵ਽ਯဆᝲঔ19ੑ�ޏ ੜੁルঔ$,ক/35�ੋ੩੏ルਞ੭ੀ੤ਲਡ੭ੂੑ੣਽ੂ੏ਣーਗ਼

ᤢ༉ᕗ $,�਻਽ੑ৤ᑒ 8���઴૿ ,QWHO®�&38�਎ଭৗ࿅য়৛ᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹৣ৕খ19,',$®�7�000�$2000 ੜੁル৫
੏ਛ੭੦ਲ਼ᐣ஁ৣক19,',$®�57;4500$�ޏੜੁル৫ক੏ਛ੭ਧ਽ੂੜਲ੟ールৈમ័にဆᝲ৑ਈ৺৕খ3RE�/$1�[8�੗ー
ੂに਄ਇ ,3 ਥਜ਼੣に਄ਇ動ፑ取ਆឍ৻৤౯਋ৗৢকᢺᣐৣਭ੭ੋ਩ੂ০形ያ৪৛৽কᝤᝲ৪৻০ਅ৖ᅫঙ০ $, ொጦ
਎൨᎚ᎈፈឡに৆଱ীী৛ড়け৺৕খ

তATC 8010 シリーズ ஥通૸ᅫথ
• Intel Core® i7-8700T  （6 Core, 2.4GH]ᦢ 
• Intel® 4370 PCH
• DDR4 SO-DIMM スロット x 2ঔ

4G%�4G%搭載ሽ （最大64G%ᦢ
• HDMI x 5, VGA x 1, XltraONE� x 1
• LAN x 1, LAN （PoE) x 8
• US%3.2 x 6, RS232 x 2, RS232/422/485 x 1
• D%15 （CAN（ᒼᓞᦢ x 1, DI x 4, DO x 4ᦢ x 1
• Line-oXt x 1, Mic x 1
• 2.5インチベイ x 2, mSATA x 2
• Mini-PCIeスロット x 3, M.2 x 1 （LTEᦢ
• SIMスロット x 3 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1
• 9᧷36V DC入力ঔCE, FCC, U.CA, E13

ATC 8010-F 背面ATC 8010-F 前面

ATC 8010-7DF      NVIDIA® RTX™ A4500
MXM module 対応    

Fan

ATC 8010 背面ATC 8010 前面

ATC 8010      NVIDIA® T1000/A2000
MXM module 対応

$7&�80�0 $7&�80�0-)

ிు੏ਛ੭ ০৓ াਆ

੍ੁਤ௒௻ 9*$�[����+'0,���4E�[����+'0,�2�0�[�4��XOWUD21E��[��

外形寸法��mm） 2�0�[�25��[��� 2�0�[�25��[���

៶៸��.J） � ���

動作温度ᑤ೻ -�0℃a�0℃ -�0℃a50℃
ਪ੣੏ਝ਽਩

0;0�ੜਲ੟ール
（ਤੑ਱੡੭）

19,',$®�7�000 19,',$®�57; 4500$�ޏ

ܸ &38 ৫ ,QWHO®�&RUH®�L�-8�007 ৣ৕খ
ૹ৪ &38 ৴৪ൣႛ਎৐๧Ⴍ৪ഺ౯৫ྫໄ೛ᅕ৺ৣ৐᎝ᛌোড়৑ীখ
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VTC 1030 前面

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 1030
,QWHO�$WRm®�[�2��E ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔ੏ਛ੭੦ਲ਼ᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹ

97&�0�0 ৫ক,QWHO�$WRm®�[�2��E ੁ੟ਜルਭਜੑ੧ਵ਽ਯ ���*+]��*+]（੊ーਲ਼ੂ）਎ဆᝲ৓ক్৓ীᝤᝲጻൊ
਎༼ො৓৛ਭ੭ੋ਩ੂৣരዞ০ਢ੭ੂ੤ー੦੓ル৪ᝤᝲਭ੭੎੟ーਹৣ৕খਭ੭ੋ਩ੂ০ᚚᚏ৪৛৽কዣにਲ਼੔ーਲ਼
৪ᡵਅਈ৛ᝤસにួ৓ৢী৺৕খ&$1�2�0% ਎ဆᝲ৓ক஘ឬ৪ *1SS ౚ୍ᆃ৫ক*3S�*ORQDVV�4=SS�*DOLOHR�%HLGRX
਎ਯ੗ーੂকਤੑ਱੡੭ৣ࿭ቊᖔ法ੜਲ੟ール৾࿹ହ৑ਈক�29�'& ௒௻ৣ外័ੁਝਲ਼ੑ੦ਞ৴৪ᢰቚହᒹৈ౥ᕗৣ৕খ
੩ਞਫ਼੦ਲ਼ਬーੂਠਡਞকਞ੭੏ਣੀਞ੭ਜ਼੭ੂকᝤસᑟጦকੋ਽਻਱ਲ਼ੀਗ਼০৥কੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਜੑ੤ケー਱੡
੭৪৑৺৒৺০ᢱᙻに෽໴৕ਇხᝨ༉਎୹ৄৢী৺৕খ

外形寸法 ��85mm��W)�[��20mm��')�[�45mm��+) -40℃～�0℃���W�7'3�&38�� SS'଱ፈၵ）動作温度範囲重量 ��2�NJ

• Intel Atom® x6211E  （DXal Core, 1.3GH]ᦢ 
• DDR4 SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ （最大32G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1, LAN x 2
• US%3.2 x 1, US%2.0 x 1, RS232 x 1, RS232/RS422/485 x 2
• D%15 （CAN （ᒼᓞᦢ x 1, DI x 5, DO x 4ᦢ x 1

• Line-oXt x 1, Mic x 1
• 2.5インチベイ x 1, Mini-PCIe スロット x 1
• M.2 x 1 （LTEᦢ, Micro-SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1 
• 9~36V DC 入力 CE, FCC, E13
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VTC 1030 背面

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 1021-BK / VTC 1021-C2K
,QWHO�$WRm®�E��40�ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔਲ਼ੜールਯਞ਴৪ᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹ
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VTC 1021-C2K

192.0

180.0

外形寸法 ��80mm��W)�[��80mm��')�[�50mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 ����NJ

• Intel Atom® E3940  （4Xad Core, 1.8GH]ᦢ 
• DDR3L SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ （最大8G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1
• US%3.0 x 1, US%2.0 x 2, RS232 x 2, RS422/485 x 1
•
•

• DI x 3, DO x 3, Line-oXt x 1, Mic x 1
• 2.5インチベイ x 1, Mini-PCIe スロット x 3 （ূঢ়᧦SATA x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1, CAN x 1
• SIMスロット x 2  （೾内 x 1ᦢ
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13

VTC 1021シリーズ 背面

VTC 1021-C2K 前面

VTC 1021-BK 前面

,QWHO�$WRm®�4XDG�&RUH ੑ੧ਵ਽ਯ਎ဆᝲ৓৛ਲ਼ੜールਯਞ਴৪ᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹৣ৕খ੓ਲ਼ੂਵ
੣ー97&��0�0৪形ያ਎ᓀྕ৓᛽෰০,�2਎ᙣ୹৓ৢী৺৕খ+'0,�9*$਎ဆᝲ৓ক൨໊০�ੁਝਲ਼ੑ੦ਞに෽໴৓৺৕খ
ਞ੭ਹー੏ਡーਲ਼৫ &20[��+'0,�S,0�8S%�/$1[2�9*$�$XGLR� ੘ル਻੗ーੂ਎ᙣ୹৓কᝤᝲፈ৫৾ঢ়ਉਏരዞᙫ
ৈᙻᇐ৑ਈਇ৕৵ৢ৪ጻൊに෽໴৓৺৕খ৑ਅに97&��02�-&2.৫ 2੗ーੂ৪/$1に௽ৄক2੗ーੂ৪3RE�/$1੗ー
ੂ਎ဆᝲ৓ৢী৺৕খ�

VTC 1021-%. ᦳ LAN x 2
VTC 1021-C2. ᦳ LAN x 2, LAN （PoEᦢ x 2
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車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 1911-IPK 背面VTC 1911-IPK 前面

• Intel Atom® E3815 （1.46GH]ᦢ
• DDR3L SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ （最大8G%ᦢ
• VGA x 1, LAN M12 x 2, US%2.0 x 1, RS232 x 2
• RS485 x 1, DI x 3, DO x 3, Line-oXt x 1, Mic x 1
• ᧦SATA x 1, SATA DOM x 1, 

• Mini-PCIe スロット x 2 （ূঢ়᧦SATA x 1ᦢ
• CAN x 1, Micro-SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13, EN50155

外形寸法 �85mm��W)�[����mm��')�[�5��5mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 ����NJ

ᝤᝲፈ 3&�৪৻০ਅ৖ᅫঙௗ៷ৣ଱ፈ౥ᕗ০ ,R7�ਬーੂਠਡਞৣ৕খ,QWHO�$WRm®�਱੭ਪルਭਜ &38�E�8�5�਎ဆᝲ৓
ଞሡ᜘ᢰ௻কຍ動作温度ᑤ೻ক৑ਅにਭ੭ੋ਩ੂ০外ᚅに਄ਆᚚᔂഺ྅ক଱ፈጻൊ਎ែ৯৺ৗਏখਞ੭ਹー੏ਡーਲ਼
৫ 5S485�5S2�2�9*$�/$1�$XGLR�&$1�',2�8S%��0�*3S�'XDO�S,0�਎ᙣ୹৓কᝤᝲፈ৫৾ঢ়ਉਏকਞ੭੏੣কధ፿ক
੤ੀール০৥৷৤ਏ৥৪ௗ៷ৣሐፈী৛ড়け৺৕খ૴৺ৣにન፡ฉ৑০ᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹৣ৕খ

VTC 1910-S
,QWHO�$WRm®�E�8�5�ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔਠルੂ੣ਭ੭ੋ਩ੂᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹ

• Intel Atom® E3815 （1.46GH]ᦢ
• DDR3L SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ（ 最大8G%ᦢ
• VGA x 1, LAN x 1, US%3.0 x 1, US%2.0 x 1, 
• RS232 x 2, RS485 x 1, DI x 3, DO x 3, Line-oXt x 1, Mic x 1
• SATA DOM x 1, Mini-PCIe スロット x 2 （ূঢ়᧦SATA x 1ᦢ

• CAN x 1 （Low Speedの৻ 100NEps৺でᦢ
• Micro-SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13
• オプションᦳCAN2.0% (HigK Speedᦢ/J1708/J1939より選ྡ

外形寸法 ��0mm��W)�[��20mm��')�[��2mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 0���NJ

VTC 1910-S 背面VTC 1910-S 前面

,3���෽໴৪ᡬᇊ型ᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹৣ৕খ0�2�ਭੇ਩ਹ਎ဆᝲ৓ক๖૗ፈੵ຦ᚚፈ০৥ক឴៥০ጻൊৣ஁োᝤસ
に෽৓ৢকર౥ᆕ০ᡬᇊ૸ᅫ਎ப৩୹ৄ৺৓৛খᝤસ৪৻০ਅ৖ਞ੭੏੣০৥༫ጻൊયৣ଱ፈ৕ਇ ,R7�ਬーੂਠਡਞ
৤৓ৢ৾৆଱ীী৛ড়け৺৕খᖃ動ᝤকᢰᝤকᖛᖙকਲ਼੘ーੂ਱ੀਝᑕᚚᔂჇଆ਎ែ৬০ীᚚᔂৈ౥ᕗ৤০ਆ৺৕খ

VTC 1911-IPK
,QWHO�$WRm®�E�8�5�ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔ,3���ᡬ塵ੵᡬᇊ�ੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ ,R7�ਬーੂਠਡਞ

IP67
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外形寸法 ��80mm��W)�[��80mm��')�[�50mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 ত97&��0��থ ����NJ
ত97&��0��-&2থ ��8�NJ

• Intel Atom® x6413E  （4Xad Core, 1.5GH]ᦢ 
• DDR4 SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ （最大32G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1
• US%3.2 x 1, US%2.0 x 3, RS232/RS422/485 x 1
• マルチポート D%26 
（CAN （ᒼᓞᦢ x 1, RS232 x 1, RS485 x 2, DI x 5, DO x 4ᦢ x 1

• Line-oXt x 1, Mic x 1
• 2.5インチベイ x 1, M.2 SATA x 1
• Mini-PCIe スロット x 1, M.2 x 1 (LTEᦢ
• Micro-SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13

97&��0�� ৫ক,QWHO�$WRm®�[�4��E ੑ੧ਵ਽ਯ਎ဆᝲ৓ক຿௻০ਪ੣੏ਝ਽਩৤੘ル਻ਜ਼ੁਝਜ਎຿ట৓৺৓৛খ৺
৛কਤ੭੖ー੃ &$12�0%ক*3S�4=SS�*ORQDVV�*DOLOHR�%HLGRX ෽໴৪஘ឬ *1SS ੦਱ー੊০৥ৈဆᝲ৑ਈৢী৺৕খ
୍ᣦ༉৪ᤢী $, ਢ਽ਲਭ੭੎੟ーੀਝ੭ਪੑ੣਽ੂ੏ਣーਗ਼৤৓ৢ৾ᆃᕗ৓কᝤᝲፈᢽ၏ᎈ $, ਷੤੟ー਱੡੭਎࿹
ହ৓৺৕খ97&��0��-&2 ৫ক3RE ᆃᕗ਎࿹ହ৓ক੩ਞਫ਼੦ਲ਼ਬーੂਠਡਞকਞ੭੏ਣੀਞ੭ਜ਼੭ੂকᝤસᑟጦক៚ᝤ
਱ਲ਼ੀਗ਼ক$, ਢ਽ਲਭ੭੎੟ーੀਝ੭ਪকੜ੊ਞル੍ੁਤ᎗ ০৥কੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਜੑ੤ケー਱੡੭৪৑৺৒৺০
ᙻᇐ਎቙৛৕কხᝨ০ᝤᝲፈ੏ਛ੭੦ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹৣ৕খ

VTC 1031 / VTC 1031-C2
,QWHO�$WRm®�[�4��E ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔ੏ਛ੭੦ਲ਼ᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹ

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 1031 前面VTC 1031 前面

VTC 1031-C2 前面

VTC 1031 前面

VTC 1031-C2 背面

তVTC 1031-C2থ 
• LAN x 2

LAN （PoEᦢ x 2

তVTC 1031থ 
• LAN x 2
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97&���2�-,3�97&���2�-&2,3 ৫ক,QWHO�$WRm®�[�2��5E ੑ੧ਵ਽ਯ਎ဆᝲ৓৛ਢ੭ੂ੤ー੦੓ル৪ᡬᇊ型ᝤᝲ 3&
ৣকቘᇈ਀ᇕਈক឴៥০ጻൊに৾෽໴৓৺৕খ,3�� ᙿᄍにቛྻ৓৛ᒅ෯ᚚᚏに਄ਆকᡬᇊੵᡬ塵༉ᕗ਎୹ৄক్ᄍ০
0,/-S7'-8�0+ ᝦ૗ᙿᄍに৾ቛྻ৓ৢী৺৕খരዞৣ੏ਛ੭੦ਲ਼কਭ੭ੋ਩ੂ০ᚚᚏ৤ᝮ៸੏ਣーਗ਼੏ਛ਩ਹに਄ਆক
ᝤસ৪਄ূ০ᡵਅਈ৛ਲ਼੔ーਲ਼ৣ৾༉ᕗ਀ᆃᕗ਎ᎄက৓৺৕খ

VTC 1921-IP

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 1921-IP / VTC 1921-C2IP
,QWHO�$WRm®�[�2��5E ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ ,R7 ਬーੂਠਡਞঔ,3��

外形寸法 ��85mm��W)�[����mm��')�[�5�mm��+) -40℃～�0℃���W�7'3�&38�� SS'଱ፈၵ）動作温度範囲重量 ����NJ

• Intel Atom® x7211RE  （DXal Core, 1.0GH]ᦢ 
• DDR4 SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ （最大32G%ᦢ
• HDMI x 1
• D%15 （US%3.2 x 1, Line-oXt x 1, Mic x 1ᦢ
• マルチ1ポート （RS232 x 2, RS485 x 1, DI x 4, DO x 4ᦢ

• マルチ2ポート （ᒼᓞCAN （CAN FD x 1, CAN x 1ᦢ, US%2.0 x 1ᦢ x 1
• M.2 x 1 （LTEᦢ, Nano-SIMスロット x 4 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1 
• 9~36V DC (M12) 入力 CE, FCC, E13 EN50155, N45545-2
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VTC 1921-IP

VTC 1921-C2IP

NeW

তVTC1921-C2IPথ 
• LAN x 1

LAN （PoEᦢ x 2
• M.2 x 1

তVTC 1921-IPথ 
• LAN x 2
• 2.5インチベイ x 1

IP67

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 1920
,QWHO�$WRm®�[�2��5E�ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔਲ਼ੜールਯਞ਴৪ᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹ

外形寸法 ���0mm��W)�[��20mm��')�[��2mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 0���NJ

• Intel Atom® x7211RE （DXal Core, 1.0GH]ᦢ 
• DDR4 SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ （最大16G%ᦢ
• HDMI x 1, LAN x 1, US%3.2 x 2
• D%15 （CAN FD x1, CAN x 1, アナログ入力 x 1ᦢ x 1
• D%15 （RS232 x 2, RS485 x 1, DI x 3, DO x 3ᦢ x 1
• Line-oXt x 1, Mic x 1

• M.2 SATA x 2
• M.2 x 1 （LTE/5Gᦢ, Nano-SIMスロット x 2  （೾内 x 1ᦢ
• Mini-PCIeスロット x 1
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13

VTC 1920 背面

VTC 1920 前面

97&���20 ৫ক,QWHO�$WRm®ੑ੧ਵ਽ਯ [�2��5E ਎ဆᝲ৓৛ক᜺ᗽ型ৣരዞ০ਢ੭ੂ੤ー੦੓ル৪ᝤᝲਭ੭੎੟ー
ਹৣ৕খ్ᄍ০0,/-S7'-8�0+ ᝦ૗ᙿᄍにቛྻক᜺ᗽ型ᚚᚏ৪৛৽কᚚᔂਲ਼੔ーਲ਼ৈᡵਅਈৢীਇᝤસにႢួৣ৕খ
ᝤસ᚟၎৤ឲᝩᔟᙄ動ᑟጦፈ৪ &$1�)' ৤ &$1�2�0% ਎ਤ੭੖ー੃ৣဆᝲ৓কᤢ度০*1SS ౚ୍ᆃ৫ক*3S�*ORQDVV�
4=SS�*DOLOHR�%HLGRX ਎ਯ੗ーੂ৓ৢী৺৕খ੩ਞਫ਼੦ਲ਼に਄ਇஒਈ৛࿫ᓁದᜮ৾ਯ੗ーੂ৓ৢ৆ਆক,R7�ਬーੂਠਡ
ਞকਞ੭੏ਣੀਞ੭ਜ਼੭ੂকᝤસᑟጦকੁਝਲ਼ੋ਽਻਱ਲ਼ੀਗ਼০৥৪কੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼�ਜੑ੤ケー਱੡੭৪৑৺৒৺
০ᙻᇐ਎቙৛৕ხᝨ༉਎ᓄ࿅৓৺৕খ
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に਄ਇྼ຾༉ক৙৓ৢ 9*$ক+'0,ক'3 ࿫ᓁに਄ਇႢ൫ �ፑᢼᙋᏰᆃᕗ਎ဆᝲ৓ৢ৆ਆকਞ੭੏ਣੀਞ੭ਜ਼੭ੂকੁ ਝ
ਲ਼ੋ਽਻੭ਪ਱ਲ਼ੀਗ਼কਵル੣ー �੩ਞਫ਼੦ਲ਼ੇ਽ੂ੩ー਩࿫ᓁক੍ੁਤ᎗ ০৥কᅫঙ০ᝤᝲਜੑ੤ケー਱੡੭৪
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車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 6231
,QWHO�$WRm®�[�4��5E ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔ੏ਛ੭੦ਲ਼ᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹঔE��

• Intel Atom® x7433RE  （4Xad Core, 1.5GH]ᦢ 
• DDR5 SO-DIMM スロット x 1ঔ8G%搭載ሽ （最大16G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1, Displa\Port x 1, LAN x 2
• US%3.2 x 2, US%2.0 x 2, RS232 x 1, RS232/RS422/485 x 2
• Line-oXt x 1, Line-in x 1, Mic x 1
• 18極ᑊස੐ロック （CAN FD （ᒼᓞᦢ x 1, DI x 4, DO x 4ᦢ

• 2.5インチベイ x 1, mSATA x 1
• M.2 x 1, Mini-PCIeスロット x 1
• M.2 x 2 （LTE/5Gᦢ, Nano-SIMスロット x 8 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1 
• 9~36V DC 入力 CE, FCC, E13

外形寸法 �2�0mm��W)�[����mm��')�[�50mm��+) -40℃～�0℃��SS'଱ፈၵ）動作温度範囲重量 2�5�NJ

NeW

VTC 6231 前面

VTC 6231 背面

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 6221 背面

VTC 6221 前面

,QWHO�$WRm®�ੑ੧ਵ਽ਯ �E��50�4XDG�&RUH)�਎ਤ੭੖ー੃ৣဆᝲ৓৛੏ਛ੭੦ਲ਼૸ᅫৣឤ୍ᆃᕗにዣట৓৛੓ー਱਽
਩০ੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹৣ৕খ/$1�[2�਀ 9*$�[2�০৥ᅳቛᎈ০૸ᅫに௽ৄকឤ୍ᆃᕗにᡠ৓ৢ৫কS,0�ਥー
੃਎ ��კ୘௟にဆᝲ౥ᕗ৤৓ক᎚ᎈ௟に੏੦ਧ਱ブル০ᝤᝲឤ୍ৈ౥ᕗৣ৕খᤢឦ༉ᕗ਄ਆ੘ル਻০ឤ୍ᆃᕗ਎໭ᙻ
৤৕ਇ਱ਲ਼ੀਗ਼にႢួ০ન౦ৣ৕খ

VTC 6221
,QWHO�$WRm®�ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔ᙮ျ৪ S,0�ਥー੃に਄ਆ൨໊০ឤ୍ᆃᕗ਎ப৩୹ৄ৛਱੭ੑル০ᝤᝲፈ 3&

• Intel Atom® E3950 （4Xad Core, 1.6GH]ᦢ
• DDR3L SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ（ 最大8G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 2, LAN x 2
• RS232 x 1, RS232/485 x 1, US%3.0 x 1, US%2.0 x 2
• DI x 4, DO x 4, Line-oXt x 2, Mic x 1

• Mini-PCIe スロット x 3, M.2 x 2
• 2.5インチベイ x 1, CIast x 1
• CAN x 1, SIMスロット x 6
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13

外形寸法 25�mm��W)�[����mm��')�[�50mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 2�5�NJ

/$1�੗ーੂ਎[��ဆᝲ৓৛ᗽ型ৣਲ਼ਹ੭਺ー੃০ᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹৣ৕খ2ബ৪੤ਗ਼ー੊ブル2�5�ਞ੭਻੓ਞに਄ਆক
൫෪៸৪੍ੁਤᠴፑ৾౥ᕗৣ৕খ൨ো৪ ,�2�੗ーੂ਎ப৩୹ৄকଞ଼ᄍৣ੏ルਲ਼੔਽਩০ੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ー
ੀਝ੭ਪৈ౥ᕗ৤০ਆ৺৕খ

VTC 6220-BK
,QWHO�$WRm®�E��50�ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔਞ੭੏ਣੀਞਜ਼੭ੂেਅ੍ੁਤ᎗ ৺ৣፈឡৈຍৈਇᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹ

• Intel Atom® E3950 （ 4Xad Core, 1.6GH]ᦢ
• DDR3L SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ（ 最大8G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1, LAN x 3, US%3.0 x 2, US%2.0 x 1
• RS232 x 2, RS422/485 x 1, DI x 4, DO x 4
• Line-oXt x 2, Mic x 2

• 2.5インチベイ x 2, Mini-PCIe スロット x 3, M.2 x 1
• CAN x 1, SIMスロット x 4 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13, LVD (EN62368-1)

外形寸法 25�mm��W)�[����mm��')�[�50mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 ����NJ

VTC 6220-BK 背面

VTC 6220-BK 前面
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97&��2�2 ਱੤ー਴৫ক,QWHO�$WRm®�[�4��5E�4XDG�&RUH ੑ੧ਵ਽ਯ ��5*+] ਎ဆᝲ৓৛ᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭
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車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 6232
,QWHO�$WRm®�[�4��5E ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲ

外形寸法 �2�0mm��W)�[����mm��')�[���mm��+) -40℃～�0℃��SS'଱ፈၵ）動作温度範囲重量 ��2�NJ

• Intel Atom® x7433RE  （4Xad Core, 1.5GH]ᦢ 
• DDR5 SO-DIMM スロット x 1ঔ8G%搭載ሽ
• HDMI x 1, VGA x 1, LAN x 1, LAN （PoEᦢ x 4
• US%3.2 x 2, US%2.0 x 2, RS232/RS422/485 x 2
• Line-oXt x 1, Line-in x 1, Mic x 1

• マルチ1ポート D%15 （ᒼᓞDIO （DI x 4, DO x 4ᦢᦢ
• マルチ2ポート D%15 （RS232 x 1, RS422/485 x 1, CAN FD x 1ᦢ
• Micro-SIMスロット x 4 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1 
• 9~48V DC 入力 CE, FCC, E13

NeW

VTC 6232 前面

ྼ຾スロット/ストレージ
Mini-PCIe x 1 ᦳ LTE/5G
M.2 3042/3052 x 1 ᦳ LTE/5G
M.2 2230 x 1 ᦳ AI/IoT
2.5 インチベイ x 2  ᦳ SATA
eMMC 64G% ෠ᙣሽ৻ ᦳ OS

VTC 6232 背面
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VTC 1921-IP

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC 6231-IP
,QWHO�$WRm®�[�4��5E ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲ

外形寸法 �2�0mm��W)�[�202mm��')�[��0mm��+) -40℃～�0℃��SS'଱ፈၵ）動作温度範囲重量 2�8�NJ

• Intel Atom® x7433RE  （4Xad Core, 1.5GH]ᦢ 
• DDR5 SO-DIMM スロット x 1ঔ8G%搭載ሽ （最大16G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1, LAN M12 x 2
• US%2.0 (x2) M12 x 1, RS232 M12 x 1, RS232/422/485 M12 x 2
• AXdio M12 (Line-oXt x 1, Line-in x 1, Mic x 1) x 1
• マルチポート M12 （CAN FD （ᒼᓞᦢ x 2ᦢ x 1

• GPIO M12 （DI x 4, DO x 4ᦢ x 1
• 2.5インチベイ x 1, mSATA x 1
• M.2 x 1, Mini-PCIeスロット x 1
• M.2 x 2 （LTEᦢ, Nano-SIMスロット x 8 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N GNSS モジュール x 1 
• 9~36V DC (M12) 入力ঔCE, FCC, EN50155, E13ঔIP66

NeW

ৣ৕খ

IP66

VTC6231-IP 前面

VTC6231-IP 背面

IP66
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外形寸法 �2�0mm��W)�[�25�mm��')�[�84mm��+) -�0℃～�0℃ �SS'଱ፈၵ）動作温度範囲重量 4�2�NJ

তVTC 7251 ஥通૸ᅫথ 
• Intel® Core™ i7-8700T  （6 Core, 2.4GH]ᦢ 
• DDR᦭ SO-DIMM スロット x 2ঔ4G%�4G%搭載ሽ （最大64G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1
• US%3.1 x 6, RS232 x 2, RS232/422/485 x 1
• D%15 （CAN （ᒼᓞ) x 1, DI x 4, DO x 4ᦢ x 1

• Line-oXt x 2, Mic x 1
• 2.5インチベイ x 2, mSATA x 2
• Mini-PCIe スロット x 4, M.2 x 1 （LTEᦢ
• SIMスロット x 6 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N GNSS モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13

VTC 7251-7C4 前面

97&��25����97&��25�-�&4 ৫কᑒ 8઴૿ ,QWHO®�&RUH™�L� ਎ဆᝲ৓৛੏ਛ੭੦ਲ਼৪ᤢ༉ᕗੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ー
ਹৣ৕খ97&��25�-�&4 ৫ 3RE ਎ 4੗ーੂဆᝲ৓ক੤ਗ਼ー੊ル੓ਞ਎ 2୘ဆᝲ৓ৢীਇ৛৽ᤢ度০ၭஂᑊႴ৤৓ৢ
৆ఔ৽৓৺৕খ৺৛ S,0ਥー੃਎ �კ୘௟にဆᝲ౥ᕗ৤৓᎚ᎈ௟に੏੦ਧ਱ブル০ᝤᝲឤ୍ৈ౥ᕗৣ৕খ3RE ੗ーੂ
৪኱ী 97&��25� ৾੣ਞ੭੄਽ੑに௽ৄ৺৓৛খ

VTC 7251 / VTC 7251-7C4
ᑒ 8઴૿�,QWHO®�&RUH ��Lޏ ဆᝲঔ᙮ျ৪ S,0ਥー੃に਄ਆ൨໊০ឤ୍ᆃᕗ

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Core 高性能プロセッサᦢ

VTC 7251-7C4 背面

তVTC 7251-7C4থ 
• LAN x 1

LAN （PoEᦢ x 4

তVTC 7251থ 
• LAN x 2

VTC 7251-7C4 図ᢼ
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車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Atomᦢ

VTC6232-C4SIP
,QWHO�$WRm®�[�4��5E ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲ

NeW

IP66

VTC6232-IP 前面

VTC6232-IP 背面

IP66

外形寸法 �2�0mm��W)�[�202mm��')�[�8�mm��+) -40℃～�0℃��SS'଱ፈၵ）動作温度範囲重量 4�5�NJ

• Intel Atom® x7433RE  （4Xad Core, 1.5GH]ᦢ 
• DDR5 SO-DIMM スロット x 1ঔ8G%搭載ሽ
• VGA x 1, LAN M12 x 1, LAN M12 （PoEᦢ x 4
• US%3.2 x 2, US%2.0 (x2) M12 x 1, RS232/422/485 x 2
• AXdio M8 (Line-oXt x 1, Line-in x 1, Mic x 1) x 1

• マルチ1ポート D%15 （ᒼᓞDIO （DI x 4, DO x 4ᦢᦢ x 1
• マルチ2ポート D%15 （RS232 x 1, RS422/485 x 1, CAN FD x 1ᦢ
• Nano-SIMスロット x 4 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N GNSS モジュール x 1 
• 9~48V DC (M12) 入力 E13ঔIP66

ྼ຾スロット/ストレージ
Mini-PCIe x 1 ᦳ LTE/5G NR
M.2 3042/3052 x 1 ᦳ LTE/5G
M.2 2230 x 1 ᦳ AI/IoT
2.5 インチベイ x 2  ᦳ SATA
eMMC 64G% ෠ᙣሽ৻ ᦳ OS
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VTC 7260シリーズ 前面

VTC 7260-x 背面 I/O部

VTC7260-xC4 背面 I/O部

VTC7260-xC4 ᕉᢼ I/O部

97&��2�0 ਱੤ー਴৫ক2�5*EEক8S%���2কᒼᓞ &$1%XVক਱੤ਜル੗ーੂকᤢឦ 190H ਲ਼ੂ੦ーਲকੂ੤ੑルੁਝ
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ᡬ࿏ �ᔢᙈဒ৪ᝦ૗ᙿᄍ0,/-S7'-8�0* にቛྻ৓ক৺৛ক&E�)&&�&ODVV�$ক8.&$কE-mDUN��E��) にួ౯৓ৢী৺৕খ

VTC 7260 シリーズ
ᑒ ��઴૿�,QWHO®�&RUH ��L5��Lޏ ဆᝲঔᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹঔ

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Core ᎟ᢰ力プロセッサᦢ

VTC 7260-x ᕉᢼ I/O部

�2�0mm��W)�[����mm��')�[��5mm��+) 重量 ��5�NJ
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外形寸法 �25�mm��W)�[�25�mm��')�[���mm��+) -�0℃～�0℃ �SS'଱ፈၵ）動作温度範囲重量 4�5�NJ

• Intel® Core™ i7-9700TE  （8 Core, 1.8GH]ᦢ 
• DDR᦭ SO-DIMM スロット x 2ঔ4G%�4G%搭載ሽ （最大64G%ᦢ
• VGA x 1, LAN M12 x 2, LAN M12 (PoEᦢ x 4
• US%2.0 (x2) M12 x 1, RS232 M12 x 2, RS232/422/485 M12 x 1
• マルチポート M12 （CAN （ᒼᓞᦢ x 2, DI x 3, DO x 3ᦢ x 1

• Line-oXt x 1, Mic x 1
• 2.5インチベイ x 2, mSATA x 2
• Mini-PCIe スロット x 3, M.2 x 1 （LTEᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N GNSS モジュール x 1 
• 9~36V DC (M12) 入力ঔCE, FCC, E13ঔIP65

VTC 7252-7C4IP 前面

ᑒ�઴૿,QWHO®�&RUHޏL�-��007Eੑ੧ਵ਽ਯ਎ဆᝲ৓৛97&��252-�&4,3৫কᤢ ীቱᑞᕗ௻কዸᐽ৓৛3RE�[4੗ーੂক
/$1�[2ক*1SS ੂ੣਽ਧ੭ਪকਤੑ਱੡੭৪ੁ਽੃੦ਭ੅੭ਪਯ੗ーੂ਎ᒯ৻ឍਏড়ᒺ౯਷੤੟ー਱੡੭ৣক឴៥০
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VTC 7252-7C4IP
,QWHO®�&RUH™�L�-��007E�ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔ੏ਛ੭੦ਲ਼ 4&+�3RE�,3�5 ᝤᝲਭ੭੎੟ーਹ

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Core 高性能プロセッサᦢ

VTC 7252-7C4IP 背面

IP65

ܸੁ਽੃੦ਭ੅੭ਪ（'5）ᆃᕗ਎଱ፈ৕ਇഺ౯৫ক*1SS੦਱ー੊ੜਲ੟ール਎'5
෽໴ੜੁルにൣႛ৕ਇ໭ᙻৈাਆ৺৕খᚶ৓ো৫ྫໄ೛ᅕ৺ৣ৐᎝ᛌোড়৑ীখ

ᡬᇊカバー内 I/O
• Micro-SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• CFast x 1
• US%3.2 x 2

VTC 7252-7C4IP 図ᢼ

外形寸法

তVTC 7260 ஥通૸ᅫথ 
• DDR4 SO-DIMM スロット x 2ঔ4G%�4G%搭載ሽ （最大64G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1, Displa\Port x 1
• US%3.2 x 3, US%2.0 x 1, Line-oXt x 1, Mic x 1
• マルチポート （CAN （ᒼᓞᦢ x 1, DI x 4, DO x 4ᦢ x 1

• 2.5インチベイ x 1, M.2 NVMe x 1, mSATA x 1
• Mini-PCIe スロット x 1, M.2 x 1 （LTEᦢ
• Micro-SIMスロット x 4 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N GNSS モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, U.CA, E13
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97&��280-5 97&��280-� 97&��280-5&5 97&��280-�&5
&38 &RUH�8OWUD�5���25+ &RUH�8OWUD�����55+ &RUH�8OWUD�5���25+ &RUH�8OWUD�����55+

/$1�੗ーੂ /$1�[�2 /$1�[�2 /$1�（3RE��）�[�5 /$1�（3RE��）�[�5

284
272

92 13
2

#6-32

260

66
,5

180

260

66
,5

外形寸法 �2�0mm��W)�[��80mm��')�[���mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 5�8�NJ

তVTC 7280 ஥通૸ᅫথ 
• DDR5 SO-DIMM スロット x 2ঔ
   8G%搭載ሽ  最大64G% （1スロット最大32G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1
• US%3.2 x 1, US%2.0 x 3, RS232 x 2, RS232/422/485 x 2
• マルチポート D%15 

（CAN FD （ᒼᓞ) x 2, ᒼᓞDIO( DI x 4, DO x 4)ᦢ x 1
• Line-oXt x 1, Mic x 1
• Nano-SIMスロット x 4 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N GNSS モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, U.CA, E13

VTC 7280-Xシリーズ 前面

VTC 7280-5 / VTC 7280-7 背面 I/O部

VTC7280-5C5 / VTC7280-7C5 背面 I/O部

VTC7280-5C5/7C5 ᕉᢼ I/O部VTC7280-5C5/7C5

97&��280 ਱੤ー਴৫কႢ൫ 2��723S ৪ $, ਭ੭੎੟ーੀਝ੭ਪᕗ௻਎୹ৄ৛ ,QWHO®�&RUH +��8OWUD�0HWHRU-/DNHޏ
਱੤ー਴ੑ੧ਵ਽ਯ਎ဆᝲ৓ক௮ੜੁルᇁৣ &38 ༉ᕗৈ �0�౸મ৓ৢী৺৕খ੏੤ーੂᑟጦকዠሓ �$05ক,7Sক
$135ক຦ᚚকண஥૥ឤᆃᡠ৪ਵਧ੟੤ੀਝ᎗ ০৥ক൨ো৪ᝤᝲਜੑ੤ケー਱੡੭にႢួৣ৕খ

VTC 7280 シリーズ
,QWHO®�&RUH �8OWUD�ੑ੧ਵ਽ਯဆᝲঔᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹঔޏ

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Core ᎟ᢰ力プロセッサᦢ NeW

VTC 7280-5/7 ᕉᢼ I/O部VTC 7280-5/7

ྼ຾スロット/ストレージ
Mini-PCIe x 2 ᦳ AI/IoT
M.2 3042/3052 x 1  ᦳ LTE/5G
M.2 2230 x 1 ᦳ AI/IoT
リムーバ੐ル2.5 インチベイ x 2 ᦳ SATA
M.2 2280 x 1 ᦳ NVMe

車載用テレマティクスコンピュータ
VTC シリーズ（Intel Core 高性能プロセッサᦢ

VTC 7270 / VTC 7270-C4/C8
ᑒ �2઴૿�,QWHO®�&RUH ੧ਵ਽ਯဆᝲੑ�ޏ

$, ဆᝲ৪ᝤᝲፈੀ੦੘ੀਝ਩ਲ਼ਭ੭੎੟ーਹ 97&��2�0 ৫ক,QWHO®ᑒ �2઴૿ $OGHU�/DNH-S ਎ဆᝲ৓কၞ઴૿਄ਆ৾
�0�ᤢীቱᑞᕗ௻਎ᎄက৓৺৕খ2�5*LJE�3RE�ক8S%��2�[�ক&$12�0%�（ᒼᓞ 2�5.9）ক&20੗ーੂ�[4ক190Hਲ਼ੂ੦ー
ਲকྼ຾ਲ਼੧਽ੂকੁਝਲ਼ੑ੦ਞ�[�ক൨ᅫ০ಋឋᆃ೭਀ᆃᕗ਎୹ৄকᤢ度০ᝤᝲਭ੭੎੟ーਹ਎෠ጣ৓ৢী৺৕খ్
৓ীጻൊにᔢৄਇ৛৽কຍ温度ᑤ೻ৣ動作৓কᔢ࿏動 �ᔢᙈဒ༉৪ᝦ૗ᙿᄍ0,/-S7'-8�0+ にቛྻ৓ৢী৺৕খ৺৛ক
&E�)&&FODVV$ক8.&$কE-mDUN��E��) ০৥৪ᙿᄍにቛྻ৓ৢী৺৕খ

• 第12/13世代 Intel® Core™ プロセッサ 
• Intel® R680E
• DDR5 SO-DIMM スロット x 2ঔ8G%搭載ሽ （最大64G%ᦢ
• HDMI x 1, VGA x 1, Displa\Port x 1
•
•
•
•

• US%3.2 x 6, RS232 x 2, RS232/422/485 x 2
• マルチポート （CAN FD （ᒼᓞ) x 2, ᒼᓞDIO （DI x 4, DO x 4ᦢᦢ x 1
• Line-in x 1, Line-oXt x 1, Mic x 1
• 2.5インチベイ x 2, M.2 NVMe x 1
• Mini-PCIe スロット x 2, M.2 x 1 （LTEᦢ
• Nano-SIMスロット x 4 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N GNSS モジュール x 1
• 9~36V DC 入力 CE, FCC, U.CA, E13

ATC 7270 ᦳ LAN x 3
ATC 7270-C4 ᦳ LAN x 1, LAN （PoEᦢ x 4
ATC 7270-C8 ᦳ LAN x 1, LAN （PoEᦢ x 8

外形寸法 �2�0mm��W)�[�2�0mm��')�[�8�mm��+) VTC 7270ᦳ -�5℃～�0℃ ��5W��&38��੏ਛ੭੦ਲ਼৪ഺ౯）
-�5℃～�0℃ ��5W��&38��੏ਛ੭付৉৪ഺ౯）

VTC 7270-C4/C8ᦳ-�5℃～�0��5℃ ��5W��&38��੏ਛ੭੦ਲ਼�20W��0W�3RE৪ഺ౯）
-�5℃～�0��5℃ ��5W��&38��੏ਛ੭付৉�20W��0W�3RE৪ഺ౯）

動作温度範囲重量 5�8�NJ

VTC 7270シリーズ 前面

VTC 7270 背面 I/O部

VTC7270-C4 背面 I/O部

VTC 7270 図ᢼ

40 41



VMC 320
1;3�L��80�3OXV ဆᝲੵ,3�5 ෽໴ঔྜྷ໏型ᢺᢰ෪៸方ະ（3-&$3）ਹ਽਻ੋੇルਭ੭੎੟ーਹঔ�280[800

外形寸法 2�4mm��W)�[�228mm��')�[��8mm��+) -�0℃～�0℃動作温度範囲重量 ����NJ

• ARM® Cortex®-A53ঔLPDDR4 3G%搭載ሽ
• HDMI x 1, LAN M12 x 1, US%3.2 x 1, US%2.0 x 1
• RS232/RS422/485 x 2
• マルチポート D%15 （CAN FD （ᒼᓞ) x 1, DI x 2, DO x 2ᦢ x 1

• AXdio D%9 (Line-oXt x 1, Mic x 1) x 1, SpeaNer x 2
• eMMC 32G%, M.2 (LTE/5Gᦢ
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1
• 9~60V (M12) DC 入力ঔCE, FCC, E13ঔI.08

ᡬᇊカバー内 I/O
• Line-oXt x 1, Mic x 1
• Micro-SDXC カードスロット x 1
• DXal Nano-SIMスロット x 1
• US%2.0 x 1

IP65NeW

10.1
inch

VMC 220
1;3�L��80 ဆᝲੵ,3�5 ෽໴ঔྜྷ໏型ᢺᢰ෪៸方ະ（3-&$3）ਹ਽਻ੋੇルਭ੭੎੟ーਹঔ�280[�20

8inch

外形寸法 250mm��W)�[����mm��')�[��8mm��+) -40℃～�0℃動作温度範囲重量 2�4�NJ

• ARM® Cortex®-A53ঔLPDDR4 3G%搭載ሽ
• SpeaNer x 2, LAN M12 x 1, US%2.0 M12 x 2 
• マルチ1ポート M12 （RS232 x 1, RS232/422/485 x 1, Video x 4)
• マルチ2ポート M12 （CAN （ᒼᓞ) x 2, DI x 2, DO x 2ᦢ x 1

• eMMC 32G%, M.2 (LTE/5Gᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1
• 9~60V (M12) DC 入力ঔCE, FCC, E13ঔI.08 

ᡬᇊカバー内 I/O
• Line-oXt x 1, Mic x 1
• Micro-SDXC カードスロット x 1
• Micro-SIMスロット x 1
• US%2.0 x 1

IP65NeW

車載用タッチパネルコンピュータ
VMC シリーズ（NXP i.MX 搭載モデルᦢ

VMC 110 / VMC 111
1;3�L�0;�� ဆᝲੵ,354（੏੧੭ੂੋੇル）෽໴ঔ4ᓔྥྞᕴະ�ਹ਽਻ੋੇルਭ੭੎੟ーਹঔ�024[�00

7inch  

IP54フロントパネル

外形寸法 2��mm��W)�[��45mm��')�[�40mm��+) -20℃～�0℃動作温度範囲重量 ����NJ

• ARM® Cortex®-A9ঔDDR3L 2G%搭載ሽ
• Line-oXt x 1, Mic x 1, SpeaNer x 2
• LAN x 1, US%2.0 x 3, Micro US% OTG x 1
• D%15 （RS232, RS232/485, CAN1)

• D%15 （DI x 3, DO x 3, CAN2)
• eMMC 8G%, Micro-SDXC カードスロット x 1 
• SIMスロット x 1, Mini-PCIe スロット x 1 （LTEᦢ
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13ঔ 

VMC 110
（背面 I/Oタイプ）

VMC 111
（底面 I/Oタイプ）

NeW90&（9HKLFOH�0RXQW�&RmSXWHU）਱੤ー਴৫ᝤᝲਭ੭੎੟ーਹ৪ᆃᕗ৤ਹ਽਻ੋੇルੜ੅ਹ਎౯体৓কਤールਞ੭੩
੭ৣਭ੭ੋ਩ੂにဆᝲ౥ᕗ০਱ਲ਼ੀਗ਼ৣ৕খ

車載用タッチパネルコンピュータ
VMC シリーズ（Intel Atom 搭載モデルᦢ

VMC 2020 前面 VMC 2020 背面

VMC 2020
8 ਞ੭਻ਤールਞ੭੩੭രዞ型ᝤᝲਭ੭੎੟ーਹঔ�280[�20

• Intel Atom® E3950  （4Xad Core, 1.6GH]ᦢ
• DDR3L SO-DIMM スロット x 1ঔ4G%搭載ሽ （最大8G%ᦢ
• LAN M12 x 1, US%2.0 M12 x 1
• マルチ1ポート M12 （CAN （ᒼᓞᦢ x 1, DI x 2, DO x 2ᦢ x 1
• マルチ2ポート M12 （RS232 x 1, RS232/RS422/485 x 1ᦢ x 1

• Line-oXt x 1, Mic x 2, SpeaNer x 2, eMMC 64G% ෠ᙣሽ৻ 
• Mini-PCIeスロット x 2 （ূঢ়mSATA x 1ᦢ, M.2 x 1 （LTEᦢ
• Nano-SIMスロット x 2 （೾内 x 1ᦢ
• GPS U-Elox NEO-M8N モジュール x 1
• 9~60V (M12) DC 入力ঔCE, FCC, E13ঔI.08, IP65

外形寸法 250mm��W)�[����mm��')�[��8mm��+)� -�0℃～�0℃動作温度範囲重量 2���.J

Ⴂ၏৪ ,QWHO�$WRm®�E��50 ੑ੧ਵ਽ਯ਎ဆᝲকୗນকቋ቗কዠሓক੘ੀ੤ਜル੉੭੃੤੭ਪ๤ഺ౸けにᚚᚏ৑ਈ৛
90&�2020 ৫কWLQGRZV ৤ /LQX[ ৪સੑ੣਽ੂ੕ーਗ਼ক,3�5 ৤ ,.08 ৪સ方に෽໴৓ৢী৺৕খ�～ �09�'& ৪๷ຍ
ীᢰቚட௻৫ক৑৺৒৺০ၒᚚ਀੏ਣー਩੤੏ੂকᝤસにᚚᔂ৕ਇ৏৤ৈ౥ᕗৣ৕খ��000QLWV ৪ሧႃੋੇルに਄ਆক
൭ᢅங৪યৣ৾໸ួ০ ᚼ༉਎ୋᚡ৓৺৕খ

NeW

IP65

8inch

VMC 1110
�� ਞ੭਻ਹ਽਻ੋੇルਭ੭੎੟ーਹঔ�024�[��00ঔ,354 ੏੧੭ੂੋੇル

• Intel Atom® x7211RE  （DXal Core, 1.0GH]ᦢ
• DDR5 SO-DIMM スロット x 1ঔ8G%搭載ሽ （最大32G%ᦢ
• HDMI x 1, Line-oXt x 1, Mic x 1, SpeaNer x 2
• LAN M12 x 1, US%3.2 x 1, DI x 2, DO x 2
• D%15コネクタ （RS232/422/485, RS232 x 1, RS485 x 1)
• マルチポート D%15 

    （CAN FD （ᒼᓞ) x 1, DI x 3, DO x 2, US%2.0 x 1ᦢ x 1
• eMMC 128G%, Micro SD カードスロット x 1, M.2 x 2
• M.2 x 1 （LTE/5Gᦢ, M.2 x 2, DXal Nano-SIMスロット x 1
• GPS U-Elox NEO-M9N モジュール x 1
• 9~36V DC 入力ঔCE, FCC, E13

外形寸法 2��mm��W)�[��45mm��')�[�50mm��+)� -�0℃～�0℃動作温度範囲重量 ��5�.J

7inch

42 43



ᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹにᆃᕗ਎យ௽৕ਇੜਲ੟ールৣ৕খᅳቛဆᝲ਄ਆᤢᆃᕗ০ *3S ੜਲ੟ール਀ক%URDG5-5HDFK ੜ
ਲ੟ールকᤢឦ &$1ੜਲ੟ールᑕ৪੣ਞ੭੄਽ੑৈাਆ৺৕খᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹにဆᝲ৕ਇ৛৽কፇᅕፈਪ੦ー੃
৪温度ᑤ೻ৣ৕খ

車載用コンピュータ アドオンモジュール
VIO%・EMUC シリーズ

モデル

VIOB-GPS-DR02 VIOB-GPS-DR03 VIOB-AE1M-01 EMUC-B202-W1

概要 u-blox M8L module u-blox M8U module 1-Port 100Mbps Automotive 
Ethernet module

USB to dual isolated 
CANbus Module

Input I/F UART UART Mini-PCIe（USB 2.0） Mini-PCIe（USB 2.0）

Input Connector 6 Pin wafer 6 Pin wafer D-sub D-sub

OutputI/F UART UART 1-Pair UTP CANbus 2.0B

Output Connector 6 Pin wafer 6 Pin wafer 4 Pin wafer to DB9 2 x DB-9

フォームファクタ Proprietary Proprietary Full-Size Mini-PCIe Full-Size Mini-PCIe

寸法 (mm) 25.4 x 25.4 25.4 x 25.4 51 x 30 50.9 x 30 

温度条件 -40° C to 85° C -40° C to 85° C -40° C to 85° C -40° C to 85° C

Remark

* GNSS Support with GPS, 
   GLONASS, Galileo, 

BeiDou and QZSS
* Automotive Dead Reckoning (ADR)

* With Battery

* GNSS Support with GPS,  
   GLONASS, Galileo, 

BeiDou and QZSS
* Untethered Dead Reckoning (UDR)

* With Battery

* BroadR-Reach Technology * Up to 1Mbps

EMUC-B202-W1

車載用ネットワークスイッチ
VES シリーズ

197
2

4

167

165

12
6

13
9.

6

54
.9

6

POWER

LAN PoE1-4 VIN

PIN8 PIN1DC IN 9V-36V

LOW
VOLTAGE

1

2

1

2

3

4

165

POWER

LAN PoE1-4 VIN

DC IN 9V-36V

LOW
VOLTAGE

1

2

1

2

3

4

PoE5-8

5

6

7

8

VES31-4SVES31-4S

VES31-8S

VES 31-4S / VES 31-8S
੏ਛ੭੦ਲ਼ᝤᝲፈ 3RE ਲ਼ਞ਽਻ঔਜ੭੘ੇーਲ੃ਲ਼ਞ਽਻

•
•

• CE, FCC, U.CA, EN50155
• 9᧷36V DC 入力

外形寸法 ����mm��W)�[��40mm��')�[�52mm��+) -40℃～�5℃動作温度範囲重量 ��NJ

VES30-4S ᦳ LAN （PoEᦢ x 4, LAN x 2
VES30-8S ᦳ LAN （PoEᦢ x 8, LAN x 2

ੜ੊ਞル 3RE ਲ਼ਞ਽਻৫ক'&�9 ～ ��9৪๷ຍীᢰഅட௻に෽໴ক੊਽ੀ੤ᢰഅଞયୋᛸকᢰቚਤ੭ �ਤ੏ឯ຤ਹਞ੘ক
ᖃ動ਞਪ੅਽਱੡੭ᢰቚਤ੭ �ਤ੏ᆃᕗ০৥৪ਲ਼੘ーੂ০ᢰቚᑟጦᆃᕗ਎୹ৄৢী৺৕খ੏ਛ੭੦ਲ਼ᡬ塵筐体に౗ᒙ
৑ਈকᙈဒক࿏動ক৆਄৯ -40 ～ �0r & ৪ᅙᑊ০温度ጻൊયৣ৾動作౥ᕗৣ৕খ৺৛কฉ型ৣক,3 ਥਜ਼੣਀WL-)L ਜ
਩ਵਲ਼੗ਞ੭ੂ০৥৪ੁ੊ਞਲ਼਎ᑫషにᚚᔂৣ৉ਇ਄ূকਤੑ਱੡੭ৣ ',1 ੦ール৴৪取ਆ付けに৾෽໴৓ৢী৺৕খ

車載用ディスプレイ
VMD シリーズ

90'（9HKLFOH�0RXQW�'LVSOD\）਱੤ー਴৫কᝤᝲፈਭ੭੎੟ーਹ৪ 97&਱੤ー਴ᑕに࿫ᓁ৕ਇ฀ፈਹ਽਻ੋੇルੁਝ
ਲ਼ੑ੦ਞৣ৕খ,3�5 ᚼᚡ਎取໢কྉ動৆਄৯ྉ動৪᝷度ᛊြᆃᕗ਎୹ৄৢ৆ਆকၴஙયৣ৪ᛅ৻取ਆৈ౥ᕗৣক੠ー
ਰーৈੂ੣ブル০ো੤ਜルਹਞਗ਼৪༱ഹ਀ੁーਹ਎取໢ৣ৉ਇ਄ূਯ੗ーੂ৓৺৕খ

VMD 3111
�0�4 ਞ੭਻ᝤᝲፈੁਝਲ਼ੑ੦ਞঔྜྷ໏型ᢺᢰ෪៸方ະ（3-&$3）

IP65

256.5

20
2.

1

31.5 75.0
100.0

75
.0

10
0.

0

M5(Screw hole),TYP.8

86
.0

6
15

00
RE

F.

• 10.4インチঔ1024 x 768ঔIP65
• HDMI x 1
• US% x1 （・・・用ᦢ

• スピーカー x 2 (1W)
• VESA 75/100ঔ9~36V DC入力ঔCE, FCC

外形寸法 25�mm��W)�[�20�mm��')�[��2mm��+)� -�0℃～�0℃動作温度範囲重量 ����.J

NeW
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LTE/5G通信内蔵෽応

ネクスコム ・ ジャパンオリジナル
ネクスコム IoT ソリューション

ੜ੊ਞルੇ਽ੂ੩ー਩ৣឹᢍ௣໤ੵ ᐣ஁᎗ ੵ ឹᢍୋීੵ ਜ਼੭ੀ੄੭ਲ਼਎෠ጣ
ܸਜ੭ੀ੄にᡬᇊᑕᒠ৫াਆ৺ৗਏখ

5G モジュール 5G アンテナ

෽応೷線

アクセスၐະ

DL速ທ(最大)

UL速ທ(最大)

動ନቈທ

docomo/au/Softbank

FDD-LTE

150MEps (FDD-LTE)

50MEps (FDD-LTE)

ݿ80᧷30-

SIM7600JC-H-MPCIeモジュール

アクセスၐະ

DL速ທ(最大)

UL速ທ(最大)

動ନቈທ

FDD-LTE

150Mbps (FDD-LTE)

50Mbps (FDD-LTE)

 ݿ80᧷30-

෽応೷線 docomo/au/Softbank

SIM7600JC-Hモジュール

アクセスၐະ

DL速ທ(最大)

UL速ທ(最大)

動ନቈທ

Sub-6 FDD-LTE/TDD-LTE HSPA+

1Gbps 42Mbps

200Mbps 5.76Mbps

2.4Gbps

500Mbps

 ݿ70᧷30-

෽応೷線 MVMOの৻

SIM8262E-M2モジュール

LTE モジュール LTE アンテナ

S,0&Rm�WLUHOHVV�SROXWLRQᏲᙫ

本体に直付け

－

JSK-4G-401
－

સᢼੀーੑ
-40～�0℃-45～85℃

2

CTA-002-2m
－

取付方法
動作温度

ケーブル長（m）

型名
外形寸法（mm)

品౴ ਺イポールアンテナ1 ኱࿇向性アンテナ2

本体に直付け

－

SWE025
－

-40～85℃
取付方法
動作温度

ケーブル長（m）

型名
外形寸法（mm)

品౴ ਺イポールアンテナ

無指向性アンテナ

2

ダイポールアンテナ

1

ダイポールアンテナ

※右の表に記載の LTE アンテナは、上記両 LTE モジュールと技適認証を取得しています。
使用は可能ですが、対応キャリア、詳細スペック、ケーブル長に関しましてはご確認くだ
さい。また弊社では取り扱いができませんので、ご自身でご用意をお願いいたします。

日本アンテナ 日精
DR-BRO
DP-BRO-MI2

FMW800W-SMAP-L、FMM800W-4T-2.5M-BP
FMM800W-4T-5M-BP

フロントパネル製ନなどオリジナル੐ランド品の௣ନをおྉ଒い

Windows や Linux や貴社専用のアプ
リ ケ ー シ ョ ン の イ ン ス ト ー ル な ど 各
種キッティングサービスを行います。
貴 社 で の 面 倒 な イ ン ス ト ー ル 作 業 を
削 減 し、 到 着 し た そ の 日 か ら す ぐ に
お使い頂けます。

ODMソリューション৙の࢕
キッティングサービス

フロントパネルのみなら 200 枚から
の初期費用だけで OK。フロントパネ
ル を 弊 社 で お 預 か り し、 本 体 ご 注 文
分だけ交換し出荷致します。

ODMソリューション৙のࢗ
フロントパネル製ନ

BIOS のカスタマイズ（ロゴ表示・ディ
フ ォ ル ト 値 の 変 更 ） や WindowsOS
の イ メ ー ジ 作 成・ 構 築 を は じ め 各 種
車 載 用 ア プ リ ケ ー シ ョ ン 開 発 の お 手
伝いも可能です。

ODMソリューション৙の࢖
ソフトのカスタマイズ

ネクスコム ・ ジャパンオリジナル
ODM サービス

ケ ー ス の カ ラ ー チ ェ ン ジ は 200 台
ロ ッ ト よ り 対 応 致 し ま す。 ま た 社 名
や ロ ゴ、 イ ン タ ー フ ェ ー ス 名 の 変 更
も可能です。

ODMソリューション৙の࢘
カラーチェンジ

標 準 に て CE と FCC 認 証 を 取 得 し て
い ま す が、 ご 希 望 に 合 わ せ て、VCCI
や UL、CCC などの取得手続きを別途
行います。

ODMソリューション৙の࢚
౮ᐡᚼᚡౙ໢

ボ ー ド 上 の コ ン ポ ー ネ ン ト の 取 外 し
や変更など、I/O や機能のカスタマイ
ズが可能です。

ODMソリューション৙の࢙
ボードのカスタマイズ

ネクスコム ・ ジャパンサポート体௣
೾内向けサポートサービスとオプションサービスの৐案内

஖෠の೾内向けサポートメニュー

インストール・キッティング
ご希望の OS・アプリケーションのインス
ト ー ル、 ご 指 定 の CD な ど の 添 付 品 の 同
梱等、各種キッティング作業も承ります。

各種キッティング

ᚨ価機᜗出
ネクスコムの製品を無料にてお貸出しし
ます。導入前のパフォーマンスの確認や
評価にご利用ください。

貸出無料

アセン੐リサービス
ご希望の CPU、メモリ、ストレージ、拡
張カードなど、各種アセンブリサービス
もお任せ下さい。

面倒な組立てはお任せ

୑理・技術サポート
修理や技術サポートを実施します。修理
レポートの作成など、国内でのサポート
体制を整えています。

安心の国内サポート

1台よりౚᇿ
最低発注数は、システム 1 台より承りま
す。

ミニマムロットは 1 台から

出ᗍ௮ᅇჽの෠施
出荷前にエージングテスト、負荷テスト
等を実施します。貴社ご指定の検査や評
価レポートの添付などにも対応します。

信頼性を高めます

୑理サポートサービス

೾内での୑理෽応
ネクスコム・ジャパンにて修理が可能な場合は、国内修理に
より短期間にて返却します。

ႵᏲ (NEXCOM International) での୑理෽応
ネ ク ス コ ム・ ジ ャ パ ン に て 修 理 が 不 可 能 な 場 合 は、 本 社 の
RMA センターへ発送します。

18 ੰႤᡟの኱஑୑理保ᚡ ( ᅳቛ保ᚡ )
標準品は弊社発送日より 18 ヶ月間の無償修理保証が添付さ
れています。（保証書を発行しない出荷履歴管理システムに
より、出荷商品の詳細は弊社で管理しております）

センドバックによるౚૻ
修理品を弊社まで発送頂き、弊社にて不良状況の確認・解析・
修理を実施します。

৙のૹオプションサービス

ネクスコム・ジャパン ワランティプログラムは、システム
で購入いただいた際に、所定の費用を購入時にお支払いいた
だくことにより、最長 5 年間、修理費用が無償になるプロ
グラムです。

最ᡗ᦮年຤ᡗ保ᚡのオプションサポート
ワランティプログラム

※詳細は別紙ワランティ規定をご覧下さい。

何回でも修理費無料！

2,3,4,5 年間の選択可

年８％とリーズナブル

1 台から対応

安心の
຤ᡗ保ᚡ

຤ᡗ保ᚡ（オプションᦢᅳቛ保ᚡ
18 েႤ

最大 5 年間

US%メモリেਅ੐ートし、ᑫషリカバリ
リカバリ US% メモリሺૻサービス

製品を購入時にリカバリ USB メモリ添付サービスをオプショ
ンにてご利用頂けます。出荷時に Windows イメージ USB メ
モリにリカバリして添付しますので、障害発生時に出荷時の
状態に簡単に復旧することができます。また、お客様のアプ
リケーション等を含めたオリジナルのリカバリイメージを何
回でも作成可能です。お客様でイメージを作成するパラゴン
ライト (USB メモリとパラゴンソフトウェアのみ ) も低価格
でご用意しています。
( ※ Windows OS のみ対応となります。日本語版が標準ですが、英語
版も対応可能です。)

NEXCOM テクニカルサポートページ
カタログ・マニュアルダウンロード

【USB リカバリの資料】
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